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1 Genel Bilgiler

1 Genel Bilgiler

1.1 Bu kilavuzun gegerliligi

Bu dokiiman, asagida velirtilen LAMTEC brilor kontrol Unitelerinin kullanma kilavuzlarini ta-
mamlar. Sadece ilgili cihazin kullanma kilavuzu ile birlikte gegerlidir. Bu dokiimandaki bilgiler,
5.8004 yazilim striiminu temel alir. Bagka bir yazilim striimu kullanmaniz, cihaziniz tGizerinde
burada aciklananlardan farkl etkiler yaratabilir.

Bu dokiiman su cihazlar i¢in gecerlidir:

ETAMATIC/ETAMATIC S
ETAMATIC OEM/ETAMATIC S OEM
ETAMATIC V/IETAMATIC V S

Yakma Yo6netim Sistemleri

FMS 4/FMS 5
VMS 4/VMS 5

serbest konfiglirasyonda.

Bu dokiimanda agiklanan CO/O, regllasyonu, yukarida belirtilen brtilér kontrol Gnitelerinde
opsiyon olarak etkinlestiriimis olmalidir.

Bu kisa kullanici kilavuzunun temel dokiimanlarti:

*  FMS4/FMS5 Yakma Yonetim Sistemi son kullanicilari igin kisa kilavuz
(Yayin No. DLT1015)

+  VMS4/VMS5 Birlesik Yonetim Sistemi son kullanicilari igin kisa kilavuz
(Yayin No. DLT1016)

+ ETAMATIC/ETAMATIC S son kullanicilari igin kisa kilavuz (Yayin No. DLT2005)

+  ETAMATIC OEM/ETAMATIC S OEM son kullanicilari i¢in kisa kilavuz
(Yayin No. DLT2015)

» LT1 Lambda Transmitteri son kullanicilari i¢in kisa kilavuz (Yayin No. DLT6052)
* LT2 Lambda Transmitteri son kullanicilari igin kisa kilavuz (Yayin No. DLT6080)

+ Isletime alma Tamamlama LT1/LT2 gésterge ve kumanda initesi
(Yayin No. DLT1002 ve DLT6060)
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2.2

Guvenlik

Guvenlik

Guvenlik uyarilar

Bu belgede, kullanici igin 6nemli givenlik uyarilari olarak asagidaki semboller kullaniimistir.
Bunlar, bolimlerde ilgili bilgilerin ihtiyag duyuldugu yerlerde mevcuttur. Glvenlik uyarilarina,
Ozellikle de uyari bilgilerine kesinlikle dikkat edilmeli ve uyulmahdir.

Direkt bir tehlikeyi tanimlar. Onlenmemesi durumunda, 6lim veya gok agir yaralanma durum-
lari meydana gelir. Sistem veya ¢evresi zarar gorebilir.

/\ UYARIl

Olasi direkt bir tehlikeyi tanimlar. Onlenmemesi durumunda, 6lim veya ¢ok agir yaralanma
durumlari meydana gelebilir. Sistem veya ¢evresi zarar gorebilir.

/\ DIKKAT!

Olasi direkt bir tehlikeyi tanimlar. Onlenmemesi durumunda, hafif veya énemsiz yaralanma
durumlari meydana gelebilir. Sistem veya ¢evresi zarar gorebilir.

NOT
Kullanici icin sistem veya sistem parcalariyla ilgili ek bilgileri gésterir ve ayrintili ipuclari sunar.

Daha 6nce agiklanan gavenlik uyarilari, belirtilen
metinlerde yer almaktadir.

Bu baglamda igletmecinin asagidakileri saglamasi istenir:
1 Tdm galismalar sirasinda yasal kaza dnleme yonetmeliklerine uymasi.

2 Duruma bagl olarak insanlarin yaralanmasini ve maddi varliklarin
hasar gérmesini engellemek icin gereken her seyi yapmasi.

Arnizasiz, guvenli galismanin énkosullari

Gerat cihazinin arizasiz, guvenli bir sekilde ¢alismasinin énkosullari:

* CO/O, regllatori devre disiyken yedek degerlerin dogru ayarlanmasina dikkat etmelisi-
niz.

* Bruloran temel ayari, teknik gergeve kosullarina adapte edilmis olmalidir.
+  CO/O, regulatéri arizaliyken yedek degerlerin dogru ayarlanmasina dikkat etmelisiniz.
* CO/O, regllatori anzaliyken, hava eksikliginde yedek degerlere dikkat etmelisiniz

+ CO regulatoru devre digiysa ve O, regulatériine izin verilmisse, O, regllatérinin dogru
ayarlanmasina dikkat etmelisiniz.




3 Neden CO regiilasyonu?

3 Neden CO regulasyonu?

3.1 CO regiilasyonunu nerede kullanabilirim?

Orn.

*+ DogalgazH,L

+ Biyogaz

* Proses gazlari ve atik gazlar

* Hidrojen

gibi gaz seklindeki yakitlar ve yanma havasinin azalmasinin bir CO kenari olusturdugu yakit-
larda, 6rn.

— Linyit tozu

— Tas kébmdri tozu

Orn. 1sitma yagi EL gibi sivi yakitlarda, egzoz gazindaki CO konsantrasyonuna gore regiilas-
yon sadece "Mavi brilorlerde” (mavi alev) mimkindir.

Teknik nedenlerle, bu reglilasyon sadece birkag 100 kW gii¢ araliginda kullanilabilir. Endust-
riyel yakmalarda, bu nedenle giinimuizin sivi yakitlarinda sadece "Sari brilorler” (sari alev)
kullanilir. Sari alevli sivi yakitlar kullanilirken, genel olarak, CO konsantrasyonu belirgin sekil-
de artmadan 6nce kurum olusur. Bu nedenle, sari alevli yagh brilérlerde CO regulasyonu
mumkuan degildir.

LAMTEC CO/O,, regiilasyonunda, tercihe bagli olarak CO veya O,'nin reglle edilmesi olanagi
saglanmistir. Bu, hem yakita bagl, hem de yiike bagh sekilde gergeklesebilir. CO'dan O, re-
gilasyonuna yuke bagli gegis, 6rn. alevin stabilitesi veya egzoz gazindaki NO, konsantrasyo-
nu daha ytiksek bir hava fazlaligini gerekli kilmasi durumunda gerekli olabilir. CO'dan O,
regllasyonuna "kesintisiz" bir gegis, regiilasyonun durdurulmasina gerek kalmadan ytke bag-
Il sekilde gerceklesebilir.

3.2 Fonksiyonlara genel bakis

LAMTEC CO/O, reglilasyonu asagidaki bilesenlerden olusur:
— O, Olgiimu LT1 LS1, alternatif LT2 LS2

— Yanmamig CO/Hy'nin [CO.] LT2 Lambda Transmitteri ile baglantili olarak KS1 kombi prob
Uzerinden belirlenmesi

— "Entegre CO regulasyonu" yazilim moduli Tip 663R1030
— "Entegre O, regllasyonu" yazilim modulu Tip 663R0030

— LSB baglantisi igin iletisim islemcisi Tip 663P0401 veya alan busu baglantisi 663R040 -
sadece FMS/VMS'de gereklidir

— LT igin CO regilasyonu yazilim moduli Tip 657R0602
LAMTEC SYSTEM BUS (LSB), munferit dlgiim degerlerini ve isletim durumlarini aktarir.

NOT

O, regiilasyonu, 2 adet LS2 ve KS1 probu temelinde hata glivenli sekilde uygulanir. Bu, O,
regulasyonunun, yazilim sturiimu 5'ten itibaren sadece her iki prob da ¢alisir durumdaysa dev-
reye girece@i anlamina gelir.




3 Neden CO regulasyonu?

O, 6lgimi LT1 LS1 CO tespiti LT2 KS1
alternatif LT2 LS2 alternatif LT2 KS1-K
ETAMATIC alternatif LT2 LS2-K

3 Master ID9 ekranli Slave ID10 ekransiz
S5 veya: . veya.

<9 Slave ID10 ekransiz Master ID9 ekranli
5% i 5

D | v :

@ & LAMTECSYSTEMBUS : !  LAMTEC SYSTEMBUS

Fig. 3-1 CO regiilasyonlu ETAMATIC

O, 6lgimi LT1 LS CO tespiti LT2 KS1
Alternatif LT2 LS2 Alternatif LT2 KS1-K
FMS/VMS Alternatif LT2 LS2-K

3

w

2 —

2 w| lletisim iglemcisi Master ID9 ekranli Slave ID10 ekransiz
€ Q| 663P0401 oder veyal | veya.

= & | 663R040 Slave 109 ekransiz Master ID9 ekranli
& & X2: FMS Baglantisi 5 :

X3: Uzaktan kontrol araylzi

BR1 1-2 Sonlandirma direnci aktif :
Terminal 4: Kablo zirhi P :
Terminal 5/8: CAN-H1 v

Terminal 6/9: CAN-L1 v
Terminal 10: CAN-GND .

LAMTEC SYSTEMBUS : LAMTEC SYSTEM BUS

Fig. 3-2 CO regiilasyonlu FMS/VMS




3 Neden CO regulasyonu?

3.3 Olgiim Prensibi

KS1 kombi prob, yapisi itibariyle potansyimetrik bir oksijen probuna benzer.

1 2 3

firene A o RS IR i‘\\\'

2 A 1 Fonksiyon seramigi
| DM y 9

[PSRRIRRIRINAN Y

2 Gagz girigli klape

3 Calisma elektrotu
4 Muhafaza
5 Isiticl

6 Referans elektrot

7 Seramik koruyucu tabaka
Fig. 3-3 Sematik yapi: KS1/KS1-K kombi prob

Katalitik olarak ylksek oranda aktif calisma elektrotlu bir oksijen probunun aksine, KS1/KS1-
K kombi probda, CO/H, segmeli elektrotun katalitik aktivitesi hedefe yénelik olarak disurdlur.
Bunun sonucunda, elektrot ylizeyindeki 6rn. CO, Hy'nin, vb. O, ile girdigi reaksiyon gibi, ok-

sitlenen gaz bilesenlerinin katalitik olarak desteklenen reaksiyonu engellenir.

Sensdr gerilimi olarak, bir grup O, reaksiyonuna ve oksitlenen gazla reaksiyon sonucu olugan

bir gruptan olusan bir karisik potansiyel elde edilir. Karisik potansiyel, oksitlenen bilesenin ok-
sijenle kismi basing oraninin bir fonksiyonudur, yani

U = (CO/0,) veya U = (H,/O5)
Dusuk konsantrasyonlardaki oksitlenen gazlarda (CO/H,) dahi karigik potansiyel, bir salt O,

probunun sinyalinden belirgin sekilde daha yuksektir. Karisik potansiyel ¢cok hizli sekilde geli-
sir. 2 saniye altindaki tgg ayar surelerine ulasilir.

Uco (mV) CO/H,
1 Sensor karakteristik egrisi
Us = Uoz + Ucoe (lgtlen)
@
2 Nernst karakteristik egrisi
— f(O5) (Ug hesaplanan)
T‘\
! \
o G 02 (%)
1

eksik yanma tam yanma

Fig. 3-4 Bir gaz yakma sistemindeki KS1/KS1-K kombi probun (O,) ve potansiyometrik Lambda Probu-
nun O, sensér karakteristigi, briilor karakteristiginde CO (O,) gésterilir.




3 Neden CO regulasyonu?

1000+

500+

Usensor [MV]

-
»

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
COreilppm]

Fig. 3-5 KS1/KS1-K kombi probun sensér karakteristik egrisi Ug = f(CO),; < 2 Hacim O, konsantrasyon-
larindaki
bir gaz yakma isleminin egzoz gazinda kaydedilmistir

Yanmamig CO/Hy'nin diger bir gbstergesi, sensor sinyalinin (Ug) dinamigidir. Yikselen yan-
mamis oranla birlikte dinamik artar. Asagidaki resimde, sensér sinyalinin artigi, LS1 Lambda
Probu ile dlcllen O, degerleri Uzerinden gdsteriimektedir.

700
600 \
| Al P
500 O
\\ 300
. 400{— =
S \ E
E 300 \ - =
:u)ﬁ \ \‘ ®)
200 \/ a0 ©
N
100 \ R
~,
B SN 2
0 ! = —
0 1 2 3 4 5 6
O, ref. [%]

Fig. 3-6 Eksik yanmada sensér sinyalinin dinamigi

KS1 kombi prob ile, yakma islemini uygun sekilde ayarlamak igin egzoz gazlarindaki lokal yan-
mamis bilesenlerin hizli ve bakim gerektirmeyen sekilde belirlenmesi mimkuandur.

3.4 Regiilasyon felsefesi

Optimizasyon stratejisi, emisyon kenarina yakin yakmanin optimum ¢alisma noktasinin aran-
masini kapsar; daha sonra bu ayarlanmali, buna uyulmali, gerekirse optimize etmeye ve de-
netlenmeye devam edilmelidir.

Bunun igin, yakit/hava karisimi, gli¢ regulatérinin etkisi olmadan daha kiglk lambda yénin-
de (daha az hava, daha ¢ok yakit) dinamik olarak degistirilir. Eksik bir yanma baslangici, glg¢lu
sinyal artisi ve sinyal dinamigi ile gosterilir.

Bu noktadan itibaren, yakit/hava karigimi, daha bliytk lambda (daha ¢gok hava, daha az yakit)
yoénunde bir miktar degistirilir. Optimum galisma noktasi bulunmustur.

Bu sekilde bulunan ¢alisma noktalari, bir mantikhlik incelemesine tabi tutulur. Bu yéntem,
hava ve sistem geregi degisen kosullarda da optimum ¢alisma kosullarina her zaman uyula-
cak sekilde periyodik olarak tekrarlanir.

9



3 Neden CO regulasyonu?

Kombi prob KS1 6rn. degisen, sisteme 6zel kogullar nedeniyle yanmamis (CO/H,) tespit eder-
se, calisma noktasi hemen daha ylksek lambda (daha fazla hava, daha az yakit) yénunde
kaydirilir.

Anlik dlcllen O, degeri, CO regilasyonunun kendisi igin gerekli degildir. Sadece denetleme
ve gorsellestirme igin kullanihr. Tim yik araliginda CO kenarina gitmenin yanma teknigiyle
mumkiin olmamasi durumunda, yike bagh sekilde, kayarak CO'dan O, regilasyonuna geg-
me olanagi bulunmaktadir. Cok maddeli briilorlerde, yakita 6zel olarak CO mi yoksa O, regi-
lasyonunun mu aktif oldugu segilebilir.

3.5 CO regiilasyonunun O, regulasyonuna karsi avantajlari

* Her ylk noktasinda surekli otomatik optimizasyon sayesinde daha ylksek enerji tasarrufu
+ Belirgin sekilde daha kisa olan ayar suresi sayesinde daha iyi reguilasyon tutumu

* Yanlis havadan bagimsizdir

+ Hata guvenlidir

*  Yuksek igletim guvenligi

» Saglamdir

» Bakim gerektirmez

10



4 Kumanda ve gosterge

4 Kumanda ve gosterge
4.1 Aktif CO regiilasyonundaki gosterge
O, gercek degeri ve CO degerine ek olarak agagidaki bilgiler gérintilenir:

@ I - O, gercek degeri
| @ | - COg degeri
z

L _J
O[2] T1] [0[=[9] [-[1[1]C]1]0[0] a ""— Havaazaltiir

1O "+" — Hava arttirilir
(L é b 11 —, 11 optimizasyon adimi gergekles-

mistir

o

baylk "C"'nin anlami: —»
Artan yikte optimizasyon
kiguk "c"'nin anlami —
Dusen yukte optimizasyon

w

- buyuk "S™nin anlami —»
Artan yUkte optimizasyon
/YUK Kilitlendi
kiguk "s"'nin anlami—
Dusgen ylkte optimizasyon
/YUK Kilitlendi

4.2 Ornek

Ornekler:

O[2] 1] [of.[7] [+] [4[c] [5]0]
O, gergek degeri %0,7

+ — CO kenarn algilandi, hava kaldirilir, 4 optimizasyon adimi gergeklesir
¢ — kiguk "c", COg 50 ppm digen yik durenme egrisinde optimizasyon anlamina gelir

Glincel yik segmentindeki optimizasyon hakkinda bilgiler

"o" — simdiye kadar hicbir optimizasyon
gerceklesmedi

"3 — Dogrusal yaklasma

"32" — Optimizasyon tamamlandi

"50" ... "81" — COQ'ya arka arkaya birka¢ kez kumanda etme

"D1"..."D 6" — Dinamik test
Adim 1 ila Adim 6

(o2 [l [3[.12[ [ [(clon)] [ ]
O, regllatori devralamiyorsa, devre disi birakilmig regllasyon drnegi.
0l2] [ 1] [o].[e] D[ [2[C[1][2]0]

Aktif dinamik test érnegi
D2 ... Dinamik test aktif, COg 120 ppm

11



4 Kumanda ve gosterge

4.3 Bilgi metinlerini gagirma

FMS/VMS veya ETAMATIC'te, bilgi metinlerini ¢gagirmak i¢in Devralma tuguna basin.
El kumanda linitesinde F2 tusuna basin.
Misgteri arabirimi, arizalari otomatik olarak gosterir.

FMS/VMS ETAMATIC

BETRIER (8 GAS STORUNG
° ETAMATIC
. B BN
durum AUTO K2
{0 i@ 0 0 k>
i 1 2 3 4

A\ S LAMTEC
LAVTEE  Feuesunge Minsgement Systam Fl M

L Kabul tusu

Bilgi metinleri:

"CO regulasyonu aktif"

veya hata durumunda su mesajlar:

"SYSTEM BUS Uzerinde gegerli CO bilgisi yok"

"CO prob gerilimi denetleme araliginda degil"

"CO prob ofset gerilimi denetleme araliginda degil"

"CO hucre direnci denetleme araliginda degil"

"CO hicre sicakligi denetleme aralidinda degil"

"CO prob dinamigi ¢ok disluk"

"Glncel yuk araliginda CO regulasyonu kapatildi"
"Denetleme islemcisi CO regilasyonunu kapattr”

"CO regllasyonu SYSTEM BUS lizerinden devre disi birakildi"
"CO regulasyonu O, denetimi tarafindan devre disi birakildi”
"Efektif CO prob gerilimi Ugge hatall”

"CO kenar sinyali mantikli degil"

"Ateslemeden sonra CO esidi ¢ok uzun sire asildi"

"O, regulasyonu aktif"

veya hata durumunda su mesajlar:

"O, prob dinamigi yok: Artan hava beslemesi"
"Prob dinamigi yok: "O, reglilasyonu devre disI"
"Hava eksikligi: "O, regilasyonu devre digI"

"O, nominal deger egrisi TAMAM degil"

"O, 6grenme egrisi hatall"

"O, regulasyonu arizal"

"Duzeltme sinirlandi: "O, regullasyonu devre disI”

12



4 Kumanda ve gosterge

"O, regulasyonu hazir konumunda"

"O,, regulasyonu kapali: Brilor KAPALI"

"O, regulasyonu kapali: Yuk degeri aralik disinda"

"O, 6lglim degeri arizall"

"On havalandirma sirasinda O, dlgiim degeri ok biytk"
"On havalandirma sirasinda O, 6lglim degeri gok digik"
"Ateslemeden sonra O, 6lcim degeri cok buyuk"

"0, 6lclim degerinin Ust bandi asildi"

"O,, 6lcim degerinin Gst bandinin altina inildi"

13
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5

5.1

Ayarlar

Ayarlar

Erisim seviyeleri

Parametreler, fonksiyona veya guvenlik siniflandirmasina bagli olarak dort farkl erisim sevi-
yesine ayriimistir:

isletim seviyesi (Seviye 0)

Sifre olmadan erisilebilir. isletim sirasinda da degistirilebilen ve giivenlikle ilgili olmayan para-
metreler.

isletime alma goérevlisi (Seviye 1)

Degistirilebilen sifre ile erisilebilir. Ayarlanmalarti i¢in teknik bilgi gereken parametrelere erigim.
Bu parametreler sisteme 6zeldir ve isletim sirasinda degistirilemez.
Fabrika ayari = 0000

Servis seviyesi (Seviye 2)

Sabit sifre ile erigilebilir. Sadece parametrelendirme igin 6zel egitimli personel erisebilir. Norm-
lar ve teknik kurallar temelinde sabit olarak belirlenmemis tim parametrelere erisim.
Sifre = misteriye 6zel, gerekirse brilor yaziliminin tedarikgisinden/Ureticisinden 6grenin, bu-
rada

LAMTEC destek misteri kodu igin gereklidir.

Uretim seviyeleri (Seviye 4)
Tdm parametrelere erisim (sadece LAMTEC tarafindan mimkuandr).

NOT
Her parametre seviyesi ayri bir kontrol toplami ile korunur.
Oneri:
isletime alma islemi tamamlandiktan sonra kontrol toplamlarini not edin. Bunlar, higbir degi-

sikligin yapiimadigini ispatlamak i¢in kullanilir.
Bu konuda alternatif: Veri setini yedekleyin.
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6 Montaj ve isletime alma

6 Montaj ve igletime alma
6.1  CO, dlgiimii LT2 KS1

6.1.1 LTS KS1 ile uzak baglantinin kurulmasi ve kesilmesi

Uzak baglantinin kurulmasi

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Masurement Mesurement Me; nt

o2 output 210 Volt
U-probe 5.3 oV S on to LT
Ri probe 42.1 Ohm

02 internal 20.9 Vol%

e S

EBBE A

LAMBDA TRA MITTERLT 2

Mesurement

Fig. 6-1 LT2 KS1 ile uzak baglantiyi kurma akis semasi

Uzak baglantinin kesilmesi

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Remote LT

Mesurement k. Measuremant

*** Remote control **+

Er to LT

( ENTE)

-
AN

LAMTED

Fig. 6-2 LT2 KS1 ile uzak baglantiyi kesme akis semasi

NOT

LSB uzerinden uzak ekran gostergesi igin, ekranli Master LT'yi ID9 LSB cihazlarina (LT para-
metresi 3801) ve Slave LT'yi ID10'a (LT parametresi 3801) ayarlayin.

Uzak ekran yazilimi (LT) ve uzak gosterge ile baglanti, Master'da (ekranli LT) ayni anda mim-
kiin degildir. Once kurulan baglanti, 6ncelik sahibidir.

Slave LT'de (ekransiz), uzak ekran yazilimi sadece, uzak gosterge lizerinden Master LT ile bir
baglanti yoksa kullanilabilir.

Uzak baglanti, diag/remote menustinden ¢agrilir ve sonlandirilir. Baglanti, hem Master, hem
de Slave'de sonlandirilabilir.

15



6 Montaj ve isletime alma

6.1.2 KS1 probunun kalibrasyonu

1. Ortam havasina ofset kalibrasyonu

NOT

Ofset kalibrasyonunu her iki 8lgiimde (O, ve COg) yapin.
Bunun igin, gdstergeyi uzak baglanti Gzerinden ilgili dlgime ayarlayin.

LAMEDA TRANSMITTERLT 2 LAMEDA TRANSMITTERLT 2

Measurement

Start Calibration

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Cal. 5
*%** Calibration *** *#* Kalibrieren *** |
ibration using ¢

ENTEH/ ENTER
A\

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTER LT 2

Cal Offset
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6

Montaj ve igletime alma

2. CO icermeyen egzoz gazinda, igletme kosullar altinda O, kalibrasyonu

NOT

CO igermeyen yanma bolgesinde, KS1 probu bir oksijen probu gibi ¢alisir, fakat hassasiyet
sinirhdir. KS1 probu, referans élgim araciligiyla giincel O, degerine kalibre edilebilir.

Brilori devreye alin veya KS1 probunu takin ve MEV'yi hizalayin.

Gostergeyi, uzak baglanti Gzerinden LT2 KS1'e ayarlayin.

O, gostergesini LT1 LS1 veya LTS LS2'nin O, 6lgim degeri ile karsilastirin, gerekirse karsi-
lastirma 6lgima ile kontrol edin.

LT2 KS1'deki O, dlgim degeri gostergesini su sekilde kalibre edin:

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Measurement Measurement

Start calibration!

AEEE

LAMEBDA TRANSMITTERLT 2 ] LAMBDA TRANSMITTERLT 2
Cal .

**% Calibration ***
Offset calibrati .

Calibration/checking with
reference measurement

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Measurement Measurement




6 Montaj ve igletime alma

6.1.3  Prob degisimi
Probu degistirirseniz, 6.1.2 KS1 probunun kalibrasyonu boliminde agiklandigi gibi yeni bir
kalibrasyon yapmaniz gerekir.

6.1.4 Bakim salterinin iglevi

Bakim (turuncu) LED 1 Bakim salteri S 1

e e B e B R
55BBD0E
K; S w oo =~ "’@ .
N ' Bakim modu aktif Bakim modu kapali
EERE BEOR
U Ugoo gL—/—— .
PR e [ Normal isletim @ Bakim modu agik

NOT
Bakim salteri her zaman 6ncelik sahibidir, fakat LT2 pano montajinda serbestce ulasilamaz.

"Bakim" gosterilir
— Prob isinir
— Soguk calistirma gosterilir

Bakim modunun devreye sokulmasi, CO/O, regllasyonunu devre digi birakir. Ekranda,
PR " mesajl gosterilir.

6.2 FMS/VMS/ETAMATIC diizeltme araliginin gagrilmasi

CO/0O, reglilasyonu kapaliyken (6rn. brulér dururken, brildr galigsmaya baslarken, vb.), nétr
degeri cagirmak i¢in Devralma tusunu ylk degderi konumuna (diizeltme girisi) getirin.

CO regulasyonu ile birlikte diizeltme modunu %50'ye (fabrika ayari) ayarlanmanizi éneriyo-
ruz.

FMS'de ayarlanan diizeltme araligini gagirma

1. Kanal tusu 3 yukari

2. Segme dugmesi 1, DURUM konumunda

3. Devralma tusuna 3 basin
Gésterge, ayarlanan diizeltme araligini gdsterir

NOT
Her iki gbsterge girisi de bir kanala etki ederse, kanal, toplamlari gésterir.

4. Normal gostergeye geri ddnmek icin: Devralma tusuna 3 basin veya se¢gme dugmesinin 1
ayarini degistirin

ETAMATIC'te ayarlanan diizeltme araligini cagirma

1. 1 tusuna [S)] basarak durumu gériintiileyin.

2. 6tusuna pWdbasin.

18



6

6.3

6.3.1

Montaj ve igletime alma

3. 11 tusuna @basm.
Gosterge, ayarlanan dlizeltme araligini gésterir.

NOT

Her iki gbsterge girisi de bir kanala etki ederse, kanal, toplamlari gésterir.

4. Normal gbstergeye geri ddnmek igin:
11 tusuna %) veya 1 tusuna [S] basin

F L3
o o o ° Etamatic 31
K1 -75 +75 . iy K1 78 %75 ]|=[> |.|\.;'|.|15
=~ Status AUTO K2 7| ]
s@s€ @@ 17 16
\w . LA AT A BB A BEEY
10
B o NMNaME
= o A 1?_}
u""\“ 2 L damss

Miisteri arabiriminde ayarlanan diizeltme araligini ¢agirma
Musteri arabiriminde bu fonksiyon mevcut degildir.

CO, degerinin kalibre edilmesi

Ucoe gerilimini hesaplamak igin gruba ait O, degerini kullanin. Gruba ait O, degeri, ayni za-
manda LAMTEC SYSTEM BUS uzerindeki degerdir. Bunun igin O, LT, 6l¢lim isletiminde ol-
malidir. "SOGUK CALISTIRMA", "BAKIM" veya "ARIZA" konumunda olmamalidir. Aksi
taktirde, KS1 LTS Uce gerilimini yanhs hesaplar ve CO regulatériiniin otomatik denetimi CO
regulasyonunu devre disi birakir.

"Efektif CO prob gerilimi Ugoe denetleme araliginda degil" mesaji gérintilenir.

NOT

"SOGUK CALISTIRMA", "BAKIM" veya "ARIZA" sirasinda, CO regiilatér diizeltme icin bir ye-
dek deger yayinlar:

(Fabrika ayar1) Oy % 0 Hacim (LT parametresi P361)
(Fabrika ayari) COg O ppm (LT parametresi P371)

NOT
CO/H, elektrotunun CO igeren test gaziyla kalibrasyonu mimkin degildir.

LT2 KS1 analog ¢ikisinin ayarlanmasi

NOT

CO regilasyonu arizalanirsa, kayarak O, regllasyonuna gegilir. Yani CO reglilasyonunu dev-
reye almadan 6nce O, regililasyonunu ayarlamaniz gerekir. Burada hata guivenli sekilde yapi-
lan bir O, reguilasyonu s6z konusu oldugu igin, dizeltme araliginin ve diizeltme modunun
adaptasyonu (kugultiimesi) gerekli degildir. Bu istenmezse, O, regiilasyona gegisi P 938 ile
devre disi birakabilirsiniz.

COg konsantrasyonu, analog ¢ikista (klemens 42/43) yayinlanir.
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6 Montaj ve igletime alma

Fabrika gikisindaki ayar: 0 ila 1.000 ppm COq 2 0/4 ila 20 mA
Olgiim araliginin degistirilmesi:

"Gosterge ve kumanda Unitesi" opsiyonu igin kullanma kilavuzunu tamamlayici olarak bkz. —
Analog ¢ikis 2 LT parametre grubu 540.

20



7 Denetleme prosediirleri

7 Denetleme prosediirleri

71 O, regulatoriunde surekli ariza (od) - CO regiilasyonunda da aktif

O, regllatorinin asagidaki denetleme prosedurleri, CO regulasyonu sirasinda aktif kalir:
— On havalandirma sirasinda O, aralik denetimi >16% O,

— Ateslemeden sonra O, aralik denetimi <%14 O, mutlak O, minimumu (O, sinir degeri)
— O, prob dinamigi

— Parametrelendirmeye bagli olarak CO ve O, regiilasyonu devre digi birakilir veya brilé-
riin bir ariza devresi tetiklenir.
(P 897 O, regiilasyonu)

7.2 CO regulatoriniun denetleme prosediirleri

Asagida belirtilen denetleme proseddrlerinin devreye girmesi durumunda, CO regilasyonu
devre disi birakilir ve parametrelendirme, dalgali sekilde CO, regtilasyonuna (fabrika ayart)
gegirilir veya optimizasyon komple devre disi birakilir (parametre 938).

— Birnominal deger egrisi girildiyse, O, reglilasyonu su mesajla arizaya geger: "O, nominal
deger egrisi TAMAM degil" .

— O, sinir degeri, CO regilatériniin her zaman kapatildigr sinir degerin altinda (fabrika ¢i-
kisindaki ayar % 0,2 Hacim O,)

— CO olgiim hiicresinin i¢ direnci ¢ok yiiksek

— Hesaplanan CO hicresi prob sicaklidi izin verilen araligin disinda

— CO hucresinin havaya ofset gerilimi izin verilen araligin disinda

— COq¢ 6lgum hiicresinin prob gerilimi izin verilen araligin diginda

— COg dlctim hicresinin prob gerilimi mantiklilik kontrolu, etkinlestirilmis O, reglilasyonunda
— LAMTEC SYSTEM BUS uzerinden veri aktarimi

7.3 Dinamik denetleme prosedaurleri

— O, prob dinamigi
— COg prob dinamigi

Bu dinamik denetleme proseduirleri, prob geriliminin veya O, de@erinin parametrelenen egik
degerinden daha fazla degisip dedismedigini strekli olarak kontrol eder. Denetleme suresi
dolduktan sonra CO regullasyonu bir degisiklik algilamazsa (Dinamik), bir dinamik test bagla-
tilir. Bu dinamik test, duzeltme sinyalini degistirir; bunun sonucunda prob sinyali ve O, degeri
de degisir. Ayarlanan dinamik esige buna ragmen ulasiimazsa, CO regulasyonu kapanir. Bu
arizayl manuel olarak sifilamaniz gerekir.

Bir aktif dinamik test baslatildiysa, bu durum ekranda gosterilir:

[o[2] [1] Tol.[e[ [D[ [2[c[1][2][0]
Dinamik test %20 duzeltme degisikligdi ile aktif
CO¢ =120 ppm

O, reglilasyonu bir dinamik test baslatirsa, "Artan hava beslemesi" gostergesi gérintilenir.
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7 Denetleme prosediirleri

7.4 Mutlak O, minimumunun altina inilmesi durumunda briiloriin ariza kapatmasi

— 965 ve 966 numarali parametreler Uzerinden ayarlanabilir
— 966 numarali parametrede belirtilen strenin disinda surekli olarak O, degerinin altina
inildiyse, CO regiilasyonu, "H 363" briloriinin bir ariza kapatmasini tetikler.
NOT

Briilérin ariza kapatmall mutlak O, minimumu, miisteri istegi tizerine eklenmistir. TUV tip 6r-
negi testinin pargasi degildir ve bu nedenle fabrika ¢ikisinda kapalidir.
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8 Arnizalar/ariza ge¢gmisi

8 Arizalar/ariza gegmisi

8.1 Arizalarda ne olur?

Ariza durumunda, gdsterge bir uyar bilgisi géruntiler ve otomatik denetim, CO/O, regulasyo-
nunu devre digi birakir. CO regulatorii, 6nceden tanimlanan "Regllasyonsuz temel deger"”
veya "Hava eksikligi" degerini ayarlar.

Gosterge, "O, regulasyonu arizal" hareketli metninin gosterir.

Brilérin kapatiimasi islemi gerceklesmez. Bu konuda ayrica bkz. Bolim 7.4 Mutlak O, mini-

mumunun altina inilmesi durumunda brilériin ariza kapatmasi

€ 7 FMS arizalarini cagirma:

2 - = ° |1 Kanal tusu 3 asagi dogru ve Kanal tusu 2 yukari dogru.
02 kontrol hatasi
2 Arniza gegmisindeki ariza numaralari arasinda gezinmek igin Kanal tusu 2 asagi ve

@@ ses@ yukarl.

3 Arnizanin agik metin gdstergesi icin Devralma tusuna 3 basin.
&
¥

o
2
e ¢
ETAMATIC arizalarini gagirma:
S ic ol . 1 6 tusuna |§j daha sonra 5 tusuna /'Y basin.
<> 2 5ve JN 4 tuslari ile |§g ariza gegmisinde gezinin.
3 Devralma tusu 11'e basin
DDoDDD ure[Qbasn
B EEE — Anzanin agik metin mesaji gésterilir.
L 11_‘

Miisteri arabirimi arizalarini gagirma:

1 6tusuna [§ basin.

2 5ve [fY 4 tuslari ile [§O ... 20 arasindaki arizalarda gezinin.
Gezinme sirasinda 0 veya 20 sayisi atlanirsa, gosterge, birlesik
ariza gostergesine geger.

— Arizalarin agik metin mesajlari otomatik olarak gésterilir.

8.2 CO/O, regiilasyonu arizasi

8.21 CO/O, regulasyonu metin mesajini cagirma

NOT
O, regllatorinln ariza gegmisi ve arizasi birlikte gosterilir.
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8 Arnizalar/ariza ge¢gmisi

- o FMS:

2 0'7 - - ° | 1 Segme diigmesi 1, DURUM konumunda
Gésterge, O, REGULASYONU moduna geger.

@@ s@S€ |2 Devraima tusuna 3 basin.
Arizanin agik metin mesaji gosterilir.

% 3 Devralma tugsuna 3 basin veya segme digmesinin 1 ayarini degistirin.
1 Gdsterge, 6nceki gériiniime geri déner.
¥

o
2
e 0
ETAMATIC:
Gl Tl 1 7 tusuna N basin.
< B Gosterge, O, REGULASYONU moduna geger
. 2 Devralma tusu 11'e (2] basin.
. AN AN ARNA Arizanin acik metin mesaji gosterilir.
HEEEE : 3 Devralma tusu 11'e 2 tekrar basin.
A s Gosterge, 6nceki goruniime geri doner.
1 147 1 000 487
\ \A \! \’
devam eden dahili yik Egri grubu Calisma saati
ariza

Miisteri arabirimi:

1 Tuglarn ve ile 0 ... 20 arasindaki arizalarda gezinin.
Gezinme sirasinda 0 veya 20 sayisi atlanirsa, gosterge, birlesik
ariza gostergesine geger.

— Kisa bir bekleme stiresinden sonra arizalarin agik metin mesajlari
otomatik olarak gosterilir.

NOT
Ariza onaylanamazsa, lutfen sistem kurucusu ile baglanti kurun.

8.2.2 Mantel anza sifirlama

Brilorin her yeni galistirilisinda mevcut ariza otomatik olarak sifirlanir. Buna izin verilir, ¢ink
braléran her calistiriisinda CO/O5 regilatérinin denetleme proseduru her iki 8lgimin
%100'lUk bir kontrolinl yapar.
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8 Arnizalar/ariza ge¢gmisi

Bir CO/O, arizasini su sekilde istenildigi zaman mandiel olarak sifilamak miumkanddir:

FMS / VMS
Ariza mevcut, acik metin gosteriliyor.
Kanal tusu 3'0 yukari alin.

(o] (o] [] (-]
@@ sCs@
i
3
= ®
2
b ¢

ETAMATIC
Ariza mevcut, acik metin gdsteriliyor.

B 7 tusuna basin

Etamatic !

3
T~ <]"> 15
E— < >
7

.EHDD
umNMEE
\ 11

LAMTED

[
]

Miisteri arabirimi
Ariza mevcut, acik metin gdsteriliyor

Reset tusuna basin

El kumanda unitesi
Ariza mevcut, acik metin gdsteriliyor

Reset tusuna basin
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8 Arnizalar/ariza ge¢gmisi

8.2.3 CO/O, regulasyonu arizasini sifirlama

Bruldérun her yeni ¢alistirilisinda mevcut ariza otomatik olarak sifirlanir. Buna izin verilir, ¢inki
bralérun her calistirihginda CO/O, regulatériiniin denetleme proseduri her iki dlcimun
%100'lUk bir kontroliinG yapar.

CO/0O, arizasini su sekilde her zaman sifirlayabilirsiniz:

- o FMS:

e ° _, , ° |1 Secme digmesi 1, DURUM konumunda
02 kontroli aktif .. -
Gésterge, O REGULASYONU moduna geger.

] R B o 2 FMS/VMS, O, regiilasyonu modunda mi?
Degilse, Kanal tusu 3 yukari.

;& Gésterge, O, REGULASYONU moduna geger.
1 3 Devralma tusuna 3 basin (mutlaka gereklidir!)
¥ .3 Arizanin agik metin mesaji gosterilir.

le i‘}w - ¢ 4 Kanal 3 tusu yukar
Ariza sifirlanir.

5 Devralma tusuna 3 basin veya segme digmesinin 1 ayarini degistirin.
Gdsterge, 6nceki gériintiime geri déner.

ETAMATIC:
S ic ol . 1 17 tusu ile DURUM konumuna gegin
<> 2 ETAMATIC, O, regiilasyonu modunda mi?
. Degilse 7 tusuna /Y basin.
. non Gésterge, O, REGULASYONU moduna geger
HEEEE - 3 Devralma tusu 11'e basin.
A s Arizanin agik metin mesaji gésterilir (mutlaka gereklidir).
4 7 tusuna /Y basin.

Ariza sifirlanir.
5 Devralma tusu 11'e @ tekrar basin.
Gosterge, 6nceki gérunime geri doner.
Miisteri arabirimi:

1 1 tusuna [S)basin.
Ariza sifirlanir.
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8.24

Arizalar/ariza gegmisi

CO regiilatoriindeki ariza

NOT

CO regulasyonu arizalanirsa, kayarak O, regililasyonuna gegilir. Yani CO reglilasyonu devre-
ye alinmadan énce O, regiilasyonunun O, regiilasyonu baslikli dokiimantasyona (bkz. Bélim
1.1 Bu kilavuzun gecerliligi) gére ayarlanmasi gerekir. Bu istenmezse, O, reglilasyona gegis
P 938 parametresi ile devre digi birakilabilir.

CO regulasyonunda, kendi kendini optimize eden bir reglilasyon s6z konusudur.
Regulasyon parametreleri ve nominal degerlerin ayarlanmasina gerek yoktur.

NOT

CO veya O, regiilasyonu sadece, her iki O, ve CO, 6lgiimiiniin OLGUM modunda olmasi du-
rumunda aktiftir. Her iki Lambda Transmitterindeki bakim salterleri KAPALI konumdadir!

NOT
Guvenlik icin, ilk galistirmadan 6nce CO 6grenme egrisini silin.

Prob gerilimi denetleme araliginda degil

Maniiel SIFIRLAMA

— Prob baglantisinin (sinyal) kutuplari degistiriimis
— Prob arizali

Probun ofset gerilimi denetleme araliginda degil
Mantiel SIFIRLAMA

— Ofset kalibrasyonu sirasinda dlgim noktasinda %21 O, (hava) yoktu— Ofset kalibras-
yonunu tekrarlayin

Prob 1sinir

Prob arizali

Kablo baglantisinda hata (kutuplar degistiriimis)

Hiicre i¢ direnci denetleme araliginda degil
Otomatik SIFIRLAMA
Prob isinir

— Kablo baglantisinda hata

Hiicre sicakhigi denetleme araliginda degil

Otomatik SIFIRLAMA

— Olglim degeri kalibrasyonunda hata — Olgiim degeri kalibrasyonunu tekrarlayin
— Kablo baglantisinda hata

— Prob arizali

Prob geriliminin dinamigi algilanamiyor
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8 Arnzalar/ariza gegmisi

Maniiel SIFIRLAMA
— Dduzeltme sinir konumda— kontrol edin
— P 517 duzeltme araligi ¢ok kiiglik veya "0" olarak ayarlanmig

Dahili ylik, parametrelenen otomatik SIFIRLAMA yiik araliginin disinda
— P 939/P 940 parametreleri ylike bagli olarak devre disi

CO regiilatorii denetleme islemcisi tarafindan devre disi birakilir
Otomatik SIFIRLAMA
— Danhili hata

CO regiilatorii LSB lizerinden devre digi birakildi
Otomatik SIFIRLAMA
— Kapatma, LSB Uzerinden gergeklesir (6rn. LSB modull veya alan busu (PROFIBUS))

Bir ariza algilandiktan sonra CO regulasyonu devre digi birakilir. Ariza, bagka arizalar mevcut
degilse bir cok durumda 10 saniye sonra kendi kendine silinir. "Eksik dinamik" (Def CO_Er-

r_Dynamik) "CO kenar sinyali mantikli degil"™" ve "Prob ofset gerilimi" (Def _CO_Err_Uluft) ari-
zalarinda manuel kilit agma islemi gerekli degildir.

Yeni bir BRULOR CALISTIRMA gevriminde bu iki ariza da sifirlanir. Bu konudaki diger agik-
lamalar igin bkz. Bolim 7 Denetleme prosediirleri.

8.2.5 O, regiilatorindeki arizalar

Prob dinamigi yok

Mandtiel sifirlama

— Hicbir prob dinamigi belirlenemiyor (parametre 936)
— 517 parametresi 0'da veya ¢ok kiglik ayarlanmig

Hava eksikligi

Mandiel sifirlama

— Geligmis regulasyon stratejisi: Hava beslemesi arttirilir
— Regulasyon, hava eksikligi nedeniyle devre disi birakildi

O, nominal deger egrisi TAMAM degil
Egri diizeltilmelidir
— Nominal deger egrisi tamam degil

O, regiilasyon parametresi TAMAM degil
Parametre diizeltilmelidir
— Regulasyon parametreleri tamam degil (parametre 898-900)
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8 Arnzalar/ariza gegmisi

O, regiilasyonu arizali
Otomatik sifirlama

— Dduzeltme egrisi tamam degil
— dahili hata

Diizeltme sinirlandi
Otomatik sifirlama
— O, regllatér diizeltme degeri izin verilen sinirlar disinda (parametre 921, 922)

O, gercek degerinde karsilagtirma hatasi
Otomatik sifirlama
— Anaiglemci ve denetleme islemcisi farkli O, gergek degerlerine sahip

O, regiilasyonu kapali - Yiik degeri izin verilen aralik diginda
Otomatik sifirlama
— YUk degeri izin verilen regililasyon araligi disinda (parametre 914, 915)

O,- 6lgiim degeri arizali
Otomatik sifirlama
— O, 6lgiim degeri tamam degil (parametre 911-935)

On havalandirma sirasinda O, élgiim degeri ¢ok biiyiik
Mandtiel sifirlama
— On havalandirma sirasinda O, 6lglim degeri ok biiyiik (parametre 905)

On havalandirma sirasinda O, élgiim degeri ¢ok kiigiik
Mandtiel sifirlama
— On havalandirma sirasinda O, gergek degeri gok kiigiik (parametre 906)

Ateslemeden sonra O, 6l¢iim degeri ¢ok buyik

Mandtiel sifirlama

— Ateslemeden sonra O, gercek degeri ¢cok blyik (parametre 907)

— O, degeri 4 ... 20mA uzerinde: O, degeri, P 911'deki degerden kuiglik (6rn. tel kopmasi)

— LSB lzerinden O, degeri: LSB Uzerinden hicbir O, degeri aktariimazsa, zaman agimin-
dan sonra ariza meydana gelir.

0O, ol¢iim degerinin iist bandi agildi
Otomatik sifirlama
— Ik denetleme bandi gok uzun siire aslildi (parametre 923-926)

29



8 Arnzalar/ariza gegmisi

O, délgciim degerinin list bandinin altina inildi

Otomatik sifirlama

— ilk denetleme bandinin ¢ok uzun siire altina inildi (parametre 927-930)

— Ikinci denetleme bandinin gok uzun siire altina inildi (parametre 931-934)

Ogrenme egrisi hatali
Ogrenme egrisini silin
— Ogrenme egrisi hatali

8.2.6 H363 "O, minimumunun altina inildi" arizasi

Yazilim surimi 5.0'dan itibaren, P 965 ve P 966 lizerinden bir mutlak
O, minimumu belilemek mimkundur. Bunun altina inilmesi durumunda brilér kapatilhr.

Bu fonksiyon, TUV tip drnegi testinin pargasi degildir ve fabrika ¢ikisinda kapalidir.
P 956/P 966 = 0 — kapall

8.3 KS1 probunun kontrol edilmesi

Mimkuanse, yakma sistemlerini kisa sireli CO'ya sokun ve KS1 probunun hala tepki verip ver-
medigini kontrol edin.

Bu mimkin olmazsa probu soékun.

Yanici gaz bilesenlerine hassasiyet asagidaki yontemle kolayca kontrol edilebilir:

— Probu alkolll bir camin Gstlne tutun.

— Koku maddelerini (6rn. parfiim) veya benzerlerini tezgah plakasinin Ustline puaskurtin.

/\ UYARI
Yanma tehlikesi!
Prob kafasi ¢ok sicaktir.
» Uygun koruyucu giysi giyin!
» Cok 6zenli ve dikkatli olun!

Prob gerilimi U, belirgin sekilde artarsa prob iyi durumdadir. Sinyal dinamigi de aniden artar.
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9 Ek
9.1 Teknik Bilgiler

9.1.1 Teknik Bilgiler KS1

< 185
20 14 [ 147 ———p»

MASW?

v

(1) (2) (3)

1 = Olglim Gazi Cikartma Diizenegi (MEV) TiP 655R1001 ... 1004
2 = Prob Montaj Armatiirii (SEA) TiP 655R1010

3 = Prob
58
Sw22
1 4 =l 20 _
+ — |
2 3 / —| |
Fig. 9-1 Baglanti diizeni LA
= M18x15 a)
1 = Sinyal arti (siyah) o 113 <
2 = Sinyal eksik (gri) 0 @ @
3 = Isitici (beyaz)
4 = Isitici (beyaz) Zm
Fig. 9-2 Kombi prob KS1T - ...
Teknik Bilgiler
Olgiim aralig 0 ... 10.000 ppm
Olglim hassasiyeti + Olgiim degerinin % 25'i - isletme kosullari altinda bir CO referans
Olguimayle yapilan 6nceki kalibrasyondan sonra + 20 ppm'den daha iyi
degil
<100 ppm o6lgiim araliginda: £ 10 ppm
Sensor sinyali -30 ... + 800 mV
Tepki slresi tgo: < 9 s (filtrelenmemig < 3 s)
tgo: < 13 s (filtrelenmemis < 4 s)
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Teknik Bilgiler

Sakinlegme siresi tgo: <9s
(Asirn yukten sonra dl¢iime hazir olma)

Ortama kalibrasyon <2 ppm

Histerez

Olglim degerinin % 1,5'inden kiigiik

Dogrusallik

Olgiim degerinin % 9'undan kigiik

Tekrarlama hassasiyeti

Olglim degerinden % 0,7 altinda sapma

Ortam basincina baglihk

Olgiim degerinin % 16'sindan kiigiik (200 m yiikseklige karsi deniz
seviyesinin Uizerindeki normal basincin, yani op -200 mbar)

Fark basincina baghlik

Ortama gore her 100 mbar asiri basing igin < - 0,17 mV Ugoe

Siriklenme

Olglim degerinin % 18,4'Unden kiiglk (1sitma yagi EL'de 1000 saat igle-
tim ve 1004 agma/kapatma ¢evriminden sonra)

Capraz hassasiyet ***

COy'de (% 15 Hacim) < 26 ppm
O,'de (% 1 Hacim) < 38 ppm

Nem

Olglim degerinin % 9,1'inden kiigik

Montaj konumunun etkisi

KS1'in kullanma kilavuzundaki bilgilere gére takilmasi durumunda yok.

Sebeke geriliminin etkisi

KS1'in kullanma kilavuzundaki bilgilere gore ¢alistiriimasi durumunda
yok.

Sizdirmazlign etkisi

KS1'in kullanma kilavuzundaki bilgilere gére c¢alistiriimasi durumunda
yok.

Olglim gazinin basing etkisi

-1,6 mV/100 mbar degisim

Prob i¢ direnci

15 ... 25 Q (22 W 1sitma gucundeyken havada ZrO, dlgim hicresi)

Isitma guci tuketimi

10 ... 25 W (modele, 6l¢iim gazi sicakligina ve élgiim hizina
bagh olarak)

Isiticinin besleme gerilimi

AC/DC;

Py'de 18 VA > 11,4 V;
Py'de 20 VA - 12,34V,
Py'de 25 VA - 14,8 V

Py 20 VA'daki 1sitma akimi

yaklasik 1,6 A
Isinma sirasinda kisa sureli yaklasik 5 A
PTC karakteristigi

izolasyon direnci

< 30 MQ (isitici ile prob baglantisi arasinda)

Kullanim suresi

> 3 yil (1sitma yagi ve dogal gazda)

Agirlik

320 g

Prob muhafazasinin malzemesi

Paslanmaz celik

Baglanti hattinin malzemesi

Nikel kapli bakir burgu
FEP izolasyonu

Havadaki 13 V isitma geriliminde
Ol¢iim hicresinin (sensoér) calisma
sicakhgi (20 °C)

650 °C

Olgiim prensibi

Zirkonyum dioksit hiicre (ZrO,) Potansiyometrik (gerilim probu)

Isinma suresi Calisma sicakligina kadar 10 dakika
* Bilgiler, EN 16340:2014 D'ye gore belirtilmistir
**x LTC-14-1B-09-V1.0 test raporu talep izerine verilir

Fkk CO¢:Bilgilerde % 5 Hacim O, galisma gazi birlesimi varsayiimistir, 333 ppm COg, Rest N,

(333 ppm CO, = 166,5 ppm H, + 166,5 ppm CO)
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Kullanim kosullari

Montaj / 6lgiim gazi alma direkt egzoz gazi kanalinda / lokal

Sizdirmazlk gL < 100 cm3h*

Montaj konumu yatay ile dikey arasinda

izin verilen yakitlar Artiksiz gaz seklindeki hidrokarbonlar, hafif isitma yag, linyit ve

tas kdmduru, biyokutle (modele bagli olarak)**
Yanici gazlarda direkt 6lgimler mimkin degildir

Prob kafasinda izin verilen egzoz gazi sicak- | <450 °C

hg
izin verilen calisma sicaklig Prob muhafazasinin alti késeli pargasinda < 300 °C
Kablo gecisinde < 200 °C
Baglanti kablosunda < 150 °C
izin verilen depolama sicakligi -20 ... +70 °C
izin verilen 8lgiim gazi hizi <2mls
Koruma sinifi IP42
DIN V 18160-1:2006-01 uyarinca; Muhafaza ve sabitleme sayesinde ortama karsi sizdirmazlik.
** EN 16340:2014 D onay! (LT3-F ile birlikte) sadece gaz seklindeki ve sivi yakitlar icin gecerlidir
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LT2 KS1'in elektrik baglantisi

Lambda Transmitteri LT2/KS1

*

%%

Analog cikiglar . . —
0/4 . 20 mA kil —— Sikis 4
— | Analog ¢ikis karti
0/2...10V . L potansiyelsiz 663P7000
(opsiyon) * Modiil 3 I T ckis 3
; | : Analog ¢ikis karti olmadan
T } tansiyelsiz; izin verilen en
* Modiil 2 potansiyessiz;
| Moot I : cikis 2 yitksek potansiyel farki +20 V
— |
* Modiil 1 T ks 1 _
anakart Gizerindeki | w CIKIS 0/4..20 mA =0 ... 1000 ppm CO,
Monitor gikisi £
0..25VDC (+)8 32 t—— Mesela bakim amagl durumlar igin multimetre
degistirilebilir (-)O 31 —— baglantisi Ri >10 kQk
0y, Us(nur =0 mV) ~7

24 VDC sensor igin gug kaynagi **

- Sinyal girisi
GND

24 VDC sensor igin gug kaynagr **
+ Sinyal girisi

- Sinyal girisi

GND

Olgiim
Karti 1

Olgiim — + Sinyal girisi
Analog 8lciim Karti 4 i ESNslil)nyal girisi
girisleri |
standart sinyal . | 24 VDC sensor igin gug kaynag **
0/4 ... 20 mA Olgim | — + Sinyal girisi
0..10V Karti 3 | - Sinyal girisi
sicaklik sensérd, — | GND
basing sensdrii, vb [ L 24 VDC sensér icin giic kaynag **
(opsiyon) Olgiim |+ Sinyal girisi
Kart 2 f
|
|
|
|
|

role gikisi L//*
0...42VDC,3A
0...230VAC,2A

i Mesala toplu hata sinyali (istenen sekilde
| ayarlanabilir)

Fabrika ayari pasif akim prensibi

= Topraklama

= Notr
=Faz 230/115V, 48 ... 62 Hz

F1T1A /230 V'de
T2A/115 V'de

bagh yik
tipik 50 VA
kisa sureli (Isitma asamasi sonde) ca. 100 VA

Her Glctim karti igin ayri bir seviye/sinyal girisi mevcuttur.
Burada en fazla 2 potansiyelsiz (Olgiim karti 1 ve 2); potansiyel farki en fazla +20 V olabilir.

4 olgim kartinin toplam akim yiku en fazla 80 mA olabilir.
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Lambda Transmitteri LT2/KS1

LAMTEC SYSTEM BUS

(CAN-BUS)
I:AMT!EC SYSTEM BUS 5 -I ! CAN Low
Ucretsiz potansiyel 74 - CAN High
3 — bagl degil
2 - bagl degil
1 — CAN GND
Dijital girigler 24V, 6 mA 69 — Dijital girigler8— ————¢ - - - - - - |
Kaprii BR 106, BR 107 giig 8 — Dijital girigler7— __———¢ !
elektronigi tizerinde 7 - Dijital girigler6 :
66 L Dijital girisler 5 .
1-2 Cihaz potansiyeli 5 - Dijital girigler 4~ _ $24VDC®
(asagida) temelinde 64 - Dijital girisler 3 . -1
N P Dijital girisler2  — I
2-3 Potansiyelsiz 5 L Dijtal girigler' —— ) :
(yukaridaki) harici bir gii¢ M L g'lﬂtgl_ grigler———1 !
kaynagi : o
ynadt 124v O 60 —
36 —+—(Q 3 Prob isiticisi Not Kablo kesiti
! altina 20 m = 1,5 mm’
Prob bedfants! K1 35 ,: i O 4 Probsiticisi dek 40m=25mm
(+) 34 ! —O 1 Prob sinyali + (black)
|
(-) O 33 —+—0 2 Prob sinyali - (gri

SAK baglanti semasi Tip 656R1025

- ) - (€ )
' BT
Arayiiz modiilii igin 2 |

baglayici 25 PIN

Ol [
©hol® A
©1,048 ||
H@J

D J
(@]
@]
&) )
Yikseklik: 40 mm

80
1o 1

Arayutzi modalleri
RS 232 - Tip 657R1100 Eﬁ é‘gj

Sadece uzak ekran yazilimi ile birlikte gecerlidir.
RS 422 - Tip 663P0500 80
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