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Splosni napotki

Splosni napotki

Veljavnost teh navodil

Ta dokument je dopolnitev k navodilom za uporabo spodaj navedenih krmilnih naprav gorilni-
kov LAMTEC. Velja le skupaj z navodil za uporabi zadevne naprave. Navedbe v tem doku-
mentu se nanasajo na najnovej$o razli¢ico programske opreme. Ce uporabljate starej$o
razliico programske opreme, lahko to drugace ucinkuje na napravo, kot je opisano v tem do-
kumentu.

Ta dokument velja za naslednje naprave:

ETAMATIC/ETAMATIC S
ETAMATIC OEM/ETAMATIC S OEM
ETAMATIC V/IETAMATIC V S

sisteme za upravljanje kuris¢

FMS 4/FMS 5
VMS 4/VMS 5

s poljubno konfiguracijo.

Regulacija CO/O,, ki je opisana v tem dokumentu, mora biti v zgoraj navedenih krmilnih na-
pravah gorilnikov aktivirana kot opcija.

Osnovni dokumenti za ta kratka navodila za uporabnika so:

» Kratka navodila za konénega uporabnika sistema za upravljanje kuri§¢a FMS4/FMS5
(brosura §t. DLT1015)

» Kratka navodila za kon&nega uporabnika upravljanje spojnega sistema VMS4/VMS5
(brosura st. DLT1016)

» Kratka navodila za konénega uporabnika ETAMATIC/ETAMATIC S (broSura $t. DLT2005)

» Kratka navodila za konénega uporabnika ETAMATIC OEM/ETAMATIC S OEM
(brosura st. DLT2015)

+ Kratka navodila za konénega uporabnika oddajnika Lambda LT1 (broSura Nr. DLT6052)
» Kratka navodila za konénega uporabnika oddajnika Lambda LT2 (broSura Nr. DLT6080)

» Zagon dopolnitve enote za prikaz in upravljanje LT1/LT2
(broSuri §t. DLT1002 in DLT6060)
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2.2

Varnost

Varnost

Varnostna

navodila

V tem dokumentu se uporabljajo naslednji simboli kot pomembna varnostna navodila za upo-
rabnika. V poglavju so vedno tam, kjer je potrebna informacija. Varnostna navodila, Se pose-
bej opozorila, je treba obvezno upostevati in se jih pridrzati.

oznaduje neposredno grozeto nevarnost. Ce se ji ne izognete, je lahko posledica smrt ali naj-
teZje poskodbe. Podkoduje se lahko ta naprava ali karkoli v njeni okolici,

/\ WARNING!

oznaduje mozno groze&o nevarnost. Ce se ji ne izognete, je lahko posledica smrt ali najtezje
poskodbe. Poskoduje se lahko ta naprava ali karkoli v njeni okolici,

/\ CAUTION!

oznaduje mozno groze&o nevarnost. Ce je ne prepredite, lahko pride do lazjih ali manjsih po-
Skodb. Poskoduje se lahko ta naprava ali karkoli v njeni okolici,

NOTICE!

vsebuje dodatne pomembne informacije za uporabnika o sistemu ali delih sistema in ponuja
obseZnejSe nasvete.

Prej opisana varnostna navodila so v
besedilih, ki zapovedujejo.

V tej zvezi se od lastnika zahteva, da:
1 se pri delu upoStevajo zakonski predpisi o prepre€evanju nesre¢

2 v skladu z dejanskim poloZajem stori vse, da
prepreci poSkodovanje ljudi in gmotno Skodo.

Pogoji za nemoteno, varno obratovanje

Osnovni pogoj za nemoteno in varno obratovanje CO/0O2-Regelung je:

» pri dezaktiviranem regulatorju CO/O, morate paziti na pravilno nastavitev nadomestnih
vrednosti;

» Osnovna nastavitev gorilnika mora biti prilagojena tehni¢nim okvirnim pogojem;

* pri motenem regulatorju CO/O, morate paziti na pravilno nastavitev nadomestnih vred-
nosti;

« pri motenem regulatorju CO/O,/pomanjkanju zraka morate paziti na nadomestne vred-
nosti ob pomanjkanju zraka;

+ Ce je dezaktivitan regulator CO je dovoljen regulator O,, morate paziti na pravilno nasta-
vitev regulatorja O,.
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3 Zakaj pravzaprav regulacija CO?

3.1 Kje lahko uporabljam regulacijo CO?

Pri zgorevanju plinastih goriv, kot npr.

+ zemeljskiplin H, L

* bio plin

* procesni in odpadni plini

* vodik

in pri gorivih, pri katerih nastane ob zmanjSanju zgorevalnega zraka rob CO, kot npr.
— prah rjavega premoga

— kurjenje &rnega premoga

Pri tekocih gorivih, kot npr. kurilni olje EL je mozna regulacija koncentracije CO v odpadnem
plinu le pri tako imenovanih "modri gorilnikih" (modri plamen).

Iz tehni¢nih razlogov pa so te na voljo le v obmoc&ju zmogljivosti do nekaj 100 kW. Pri industrij-
skih kuri§&ih se zato uporabljajo danes pri tekoc€ih gorivih izkljuéno tako imenovani "rumeni go-
rilniki" (rumeni plamen). Pri zgorevanju teko¢ih goriv z rumenim plamenom nastanejo
praviloma najprej saje in Sele nato se ob&utno zvisa koncentracija CO. Zaradi tega pri oljnih
gorilnikih ni mogoc&a regulacija CO.

Pri regulaciji CO/O, LAMTEC je bila ustvarjena moznost regulacije po izbiri CO ali O,. Ta lah-
ko poteka ali v odvisnosti od goriva ali pa tudi v odvisnosti od obremenitve. Preklop z regula-
cije CO na O, v odvisnosti od obremenitve je lahko potrebno, e je zaradi npr. stabilnosti
plamena oz. koncentracije NO, v potreben v odpadnem plinu visji preseZek zraka. ,Leteci
preklop regulacije CO na O, je lahko tudi odvisen od obremenitve brez prekinitve regulacije.

3.2 Pregled funkcij

Regulacijo CO/O, LAMTEC sestavljajo naslednji sestavni deli:
— Merilnik O, LT1 LS1, alternativno LT2 LS2

— zaznavanje nezgorelega CO/H, [CO,] prek kombinirane sonde KS1 v povezavi z oddaj-
nikom Lambda LT2

— Modul programske opreme "Vgrajena regulacija CO" tip 663R1030
— Modul programske opreme "Vgrajena regulacija CO," tip 663R0030

— Komunikacijski procesor za navezavo LSB tip 663P0401 ali navezavo podro¢nega vodila
663R040 - potrebno le pri FMS/VMS

— Modul programske opreme Regulacija CO ta LT tip 657R0602

SISTEMSKO VODILO LAMTEC (LSB) prenaSa posamezne izmerjene vrednosti in obratoval-
na stanja.

NOTICE!

Regulacija O, je izveden varno pred napakami na osnovi 2 sond LS2 in KS1. Ti pomeni, da
regulacija O, od razli¢ice programske opreme prevzame le, ¢e obe sondi delujeta.
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Meritev O, LT1 LS1 Zaznavanje CO LT2 KS1
alternativno LT2 LS2 alternativno LT2 KS1-K
ETAMATIC alternativno LT2 LS2-K

o

Co [

%I, lavna laprava 9 Pom. Zzna naprava D10
8= z zaslonpm brez zaslona

=5 ali ¢ ali

5 S Pomeozna naprava D10 Glavha naprava ID9
%% : brez;zas]ona z zaglonom

g8 SISTEMSKOVODILOLANH'ECE : SISTEMSKO VODILO LAMTEC :

Fig. 3-1 ETAMATIC z regulacijo CO

Prikljuéni kabel

Meritev Oz LT1 LS1 Zaznavanje CO LT2 KS1
alternativho LT2 LS2 alternativno LT2 KS1-K
EMS/VMS alternativno LT2 LS2-K

1 | Komunikacijski procesor Glavna naprava ID9 Pomezna naprava D10 brez
2 | 663P0401 ali z zaslonbom zaslgna
o 663R040 ali : ali .
o X2: priklju¢ek FMS PomoZna naprava D10 brez Glavpa naprava 1D9
X3: oddaljeni vmesnik Zadigna; z zaslonom

BR1 1-2

Prikljuéni upor aktiven
Sponka 4: Zaslon
Sponka 5/8: CAN-H1
Sponka 6/9: CAN-L1
Sponka 10: CAN-GND

SISTEMSKO VODILO LAMTEC ! ! SISTEMSKO VODILO LAMTEC_ :

Fig. 3-2 FMS/VMS z regulacijo CO
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3.3 Nacin merjenja

Kombinirana sonda KS1 je po svoji zgradbi podobna potenciometri¢ni sodni za kisik.

preanzze SO ‘ ‘ \ ! 1 Funkcijska keramika

2 Pokrov s steklenim oken-
cem

3 Delovna elektroda

4 Ohisje

5 Grelnik

6 Referencna elektroda

R RN RN RN S
- S v

Fig. 3-3 Shematska zgradba: Kombinirana sonda KS1/KS1-K 7 Kerami¢ni za&citni sloj

V primerjavi s sondo za kisik s kataliti€no, zelo aktivho delovno sondo, je bila katalitiCna aktiv-
nost selektivne elektrode pri kombinirani sondi KS1/KS1-K CO/H, nacrtno zmanjsana. S tem
se na povrSini elektrode prepreci kataliti¢no podprta reakcija oksidirajo€ih sestavnih delov pli-
na, kot npr. CO, H, itd. z O.

Kot napetost senzorja se dobi mesani potencial, ki je sestavljen iz deleza, odvisnega od reak-

cije O, in delezZa, kot posledica reakcije z oksidirajo¢im plinom. MeSani potencial je funkcija
tlacnega razmerja prasnih delcev oksidirajoCih sestavnih delov v primerjavi s kisikom, torej

U = (CO/0,) 0z. U = (H,/O»)
Pri Ze zelo mali koncentraciji oksidirajocih plinov (CO/H,) je meSani potencial bistvno visji kod

signal Ciste sonde O,. Izoblikovanje meSanega potenciala poteka zelo hitro. Dosezeni so ¢asi
nastavitev tgg pod 2 s.

Uco (mV) CO/MH;

1 Karakteristi¢na krivulja sonde
/ Us = Uoz + Ucoe (izmerjeno)

2 Karakteristi€na krivulja Nernst
— f(0y) (Ug izraunana)

-~
t...
» LIy
" 'y

>

o ® 0: (%)

nepopolno zgorevanje popolno zgorevanje

Fig. 3-4 Karakteristicne krivulje senzorja U (O5) kombinirane sonde KS1/KS1-K in potenciometri¢ne
sonde Lambda O, na plinskem kuri$¢u, predstavijene na karakteristicni krivulji gorilnika CO (O,).
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1000+
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Usensor [MV]

-
»

0 500 1000 1500 2000 2500 3000
COreilppm]

Fig. 3-5 Karakteiri¢nna krivulja senzorja Ug = f(CO) kombinirane sonde KS1/KS1-K posneta v odpadnem
plinu plinskega kuris¢a
pri koncentracijah O, < 2 vol. %

Dodaten kazalnik za nezgoreli CO/H, je dinamika signala senzorja (Ug). Z naras¢ajoCo vseb-
nostjo nezgorelega naras¢a tudi dinamika. V nasledniji sliki je prikazan dvig vrednosti signala
senzorja O,, izmerjenega s sondo Lambda LS1

700
600 \
| Al P
500 O
\\ 300
— 4001—\ \= =
S \ E
E 300 \ - =
:u)ﬁ \ \‘ ®)
200 \/ a0 ©
N
100 \ R
~,
B SN 2
0 ! R =
0 1 2 3 4 5 6
O, ref. [%]

Fig. 3-6 Dinamika signala senzorja pri nepopolnem zgorevanju.

S kombinirano sondo KS1 je mogoce v situ hitro in brez €akanja zaznati nezgorele sestavne
dele v odpadnih plinih, da bi lahko ustrezno regulirali kuri§&e.

34 Filozofija reguliranja

Strategija optimiziranja zajema iskanje optimalne delovne to¢ke kuris¢a v blizini emisijskega

roba, ga nastaviti, ohranjati in ¢e je treba optimizirati in nadzorovati.

Za to se bo meSanica goriva/zraka dinami¢no spremenila brez vplivanja regulatorja zmoglji-

vosti v smeri male lambde (manj zraka, veC goriva). ZaCetek nepopolnega zgorevanja bo pri-
kazan z mo¢nim porastom signala in dinamike signala.

Iz te toCke se meSanica gorivo/zrak znova spremeni v smeri velike lambde (ve€ zraka, manj

goriva). Najdena je optimalna delovna tocka.

Tako najdene delovne toCke bodo preverjene glede verodostojnosti. Ta postopek se ponavlja
cikli¢no tako, da se vedno upostevajo optimalne delovne to¢ke, tudi ob spremenjenih razme-
rah, pogojenih z vremenom in napravo.
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Prednosti

Ce kombinirana sonda zazna nezgoreli (CO/H,), npr. zaradi spremenjenih razmer, specifi¢-
nih za napravo, bo delovna to¢ka takoj premaknjena v smeri vi§je lambda (ve€ zraka, man;
goriva).

Ni treba simulacije izmerjenih vrednosti O, za samo regulacijo CO. Namenjena le za nadzor
in vizualizacijo. Ce zgorevalno-tehniéno ni mogode, da se prek celotnega obmogja zmogljivos-
ti premaknete na rob CO, obstaja moznost, da drsno preklopite na regulacijo s CO na O, v
odvisnosti od obremenitve. Pri gorilnikih na ve¢ goriv lahko izberete specifi€no za gorivo, ali
bo aktivna regulacija CO ali pa O,.

reguliranja CO v primerjavi z regulacijo O,

» Vedji prihranek energije zaradi neprekinjene optimizacije v vsaki to¢ki obremenitve
» BoljSe regulacijsko vedenje zaradi ob&utno krajSega ¢asa nastavitve.

* Neodvisno od napa¢nega zraka

* Varno pred napakami

* Velika varnost obratovanja

* Robustno

» Potrebuje le malo vzdrzevanja

10
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Upravljanje in prikaz

Prikaz ob aktivni regulaciji CO

Primer

Ob dejanski vrednosti O, in vrednosti CO bodo dodatno prikazane Se naslednje vrednosti:

@ @ | - dejanska vrednost O,
- I - vredrvlo.st CO¢
O[2[ T1[ [0l=[9 [-[1[C[[0[0] a Polozjroba:
OocCcag "-" — zrak se bo zmanjsal
"+" — zrak se bo povecal
b 11 — opravljenih je bilo Ze 11 korakov op-
timiziranja

¢ veliki "C" pomeni —»
optimiziranje pri naras¢ajoci obremenitvi
mali "c¢" pomeni —
optimiziranje pri padajoli obremenitvi

ol2] [1] [ol.[7] [+] [4[c[ [5[0]
Dejanska vrednost O, 0,7 %

+ — Rob CO zaznan, zrak bo povec&an, opravljeni so bili Ze 4 koraki optimiziranja

c — mali "c" pomeni optimiziranje v krivulji priu¢evanja za padajo¢o obremenitev s
CO,¢ 50 ppm

Informacija o optimiziranju nv trenutnem segmentu obremenitve

"0" — nova tocka

"L "3 — linearno pribliZzevanje

"32" —  optimiziranje kon¢ano

"50" ... "81" —  krmiljenje vec€krat zapored iz CO
"D1".."D6" — Testdinamike Korak 1 do korak 6
[0 2] [ [3[.[2[ [ [(clo)] [ ]

Primer za dezaktivirano regulacijo, ¢e regulator O, ne sme prevzeti.

Oo[2] [1] [o].[6] [D| [2][C[1][2][0]
Primer za aktivni test dinamike
D2 ... Aktiven je test dinamike z 20 % korekcijsko spremembo, CO, 120 ppm

11
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4.3 Priklic besedil z napotki

Na FMS/VMS ali ETAMATIC pritisnite tipko za prevzem, tako priklicete besedila z napot-
ki.

Na enoti za ro€no upravljanje pritisnite F2.

Strankin vmesnik bo samodejno prikazal motnje.

FMS/VMS ETAMATIC
BETRIEB (<8 GAS STORUNG -
o Etamatic
. B =N
Status AUTO K2

(0 (0 0 :© <>

I l\ -
A\ ” - sy.Q«. LAMTEC

e Tipka Prevzem

Besedila z napotki:

"Regulacija CO aktivna"

ali v primeru napake naslednja sporocila:

"Na voljo ni veljavne informacije o CO iz sistemskega vodila"
"Napetost sonde CO ni v nadzorovanem oknu"

"Odmik napetosti sonde CO ni v nadzorovanem oknu"

"Upor celice CO ni v nadzorovanem oknu"

"Temperatura celice CO ni v nadzorovanem oknu"
"Dinamika sonde CO je premajhna"

"V trenutnem obmocju obremenitve je regulacija CO izklopljen"
"Nadzorni procesor je izklopil regulacijo CO"

"Regulacija CO je dezaktivirana prek sistemskega vodila"
"Regulacijo CO je dezaktiviral nadzor O5"

"Efektivna napetost sodne CO Ug, je napacna”

"Signal roba CO ni verodostojen"

"Prag CO je po vZigu predolgo prekoracen"

"Regulacija O, aktivna"

primeru napake naslednja sporocila:

"Ni dinamike sonde O,: povecaj dovod zraka"
"Ni dinamike sonde: regulacija O, dezaktivirana"
"Pomanjkanje zraka: regulacija O, dezaktivirana"
"Krivulja cilijne vrednosti O, ni OK"

"Krivulja priu¢evanja O, vsebuje napake"
regulacija O, motena"

"Popravek omejen: regulacija O, dezaktivirana"

12



4  Upravljanje in prikaz

"Regulacija O, v pripravljenosti"

"Regulacija O, izklopljena: IZKLOP gorilnika"

"Regulacija Oizklopljena: vrednost obremenitve izven"

"lzmerjena vrednost O, motena"

"lzmerjena vrednost O, je pri predhodnem prezraevanju prevelika"
"Izmerjena vrednost O, je pri predhodnem prezraevanju premajhna”
"lzmerjena vrednost O, je po vzigu prevelika"

"lzmerjena vrednost O, zgornjega pasu je prekoracena”

"Izmerjena vrednost O, spodnjega pasu je prekoratena"

13
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5.1

Nastavitve

Nastavitve

Ravni dostopa

Parametri so razdeljeni v Stiri ravni dostopa glede na funkcijo oz. varnostno razvrstitev:
Obratovalna raven (raven 0)

Dostopna brez gesla. Tudi med obratovanjem se lahko spreminjajo parametri, ki niso rele-
vantni za varnost.

Odgovoren za zagon (raven 1)

Dostopna s spremenljivim geslom. Dostop na parametre, pri katerih je strokovno znanje pogoj
za nastavitev. Ti parametri so prirejeni napravi in jih med obratovanjem ni mogoc&e spreminjati.
Tovarnidka nastavitev = 0000

Servisna raven (raven 2)

Dostopna s fiksnim geslom. Dostop le za posebno osebje, Solano za parametriranje. Dostop
do vseh parametrov, ki niso doloCeni na podlagi standardov in tehni¢nih prauvil.
Geslo = prilagojeno strani, morebiti vprasajte pri dobavitelju/proizvajalcu programske opreme
gorilnika, tu

je potrebno za identifikacijo stranke pri podpori LAMTEC.

Proizvodna raven (raven 4)
Dostop do vseh parametrov (mozno le za LAMTEC).

NOTICE!

Vsaka raven parametra je zascitena z lastno kontrolno vsoto.

Priporocilo:

kontrolne vsote si zabeleZite po koncu zagona. Namenjene so kot dokazilo, da ni bila izvede-
na nobena sprememba.

Alternativa: izdelajte varnostno kopijo podatkovnega niza.
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6 Montaza in zagon

6 Montaza in zagon
6.1  Meritev CO, LT2 KS1

6.1.1  Vzpostavitev in lo€evanje povezave daljinca z LT2 KS1

Vzpostavitev povezave daljinca

LAMBDATR MITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTER LT 2

Mesurement
LAMBDA TRAL&MITTERLT 2

ODDAJNIK LAMBDA LT2 ODDAJNIK LAMBDA LT2 ODDAJNIK LAMBDA LT2

Meritev Meritev

ENTER ‘ ENT Ea

a S EEELE

Trenutno ne cbstajajo
nobene motnje/
opozorila

ODDAJNIK LAMEDA LTZ2

Ex
AEEE A

Fig. 6-2 Shema poteka vzpostavitve povezave daljinca z LT2 KS1 (Prevajanije)
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6 Montaza in zagon

Locéevanje povezave daljinca

LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2 LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Mesurement OASUramant Measurement

*** Remote mntml e

Meritev
*Upravljanje daljinca*#*
anje Vzportay 3

= z LT n :
L8010 ( ENTE;
AEEE A

Fig. 6-4 Shema poteka lo¢evanja povezave daljinca z LT2 KS1 (Prevajanije)

NOTICE!

Za prikaz zaslona daljinca prek LSB mora glavna naprava LT z zaslonom stati na LSB napravi
ID9 (parameter LT 3801) in pomozno napravo LT nastaviti na ID10 (parameter LT 3801).

Povezava s programsko opremo za daljinca in prikazom na daljincu glavne naprave (LT z za-
slonom) so€asno ni mozna. Povezava, ki je vzpostavljena najprej, ima prednost.

Na pomozni napravi LT (LT brez zaslona) lahko programsko opremo za zaslon daljinca upo-
rabite le, ¢e ne obstaja povezava z glavno napravo LT prek prikaza na daljincu.

Povezava daljinca se prikli¢e in kon€a v meniju diag/remote. Povezavo lahko kon¢ate na glav-
ni in pomozni napravi.

6.1.2 Izravnava sonde KS1

1. lzravhava premika na okoljski zrak

NOTICE!

Opravite izravnavo premika pri obeh meritvah (O, in COg).
V ta namen priklopite prikaz prek oddaljenega na ustrezno meritev.
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LAMEDA TRANSMITTERLT 2

LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Cal.

LAMBDA TRANSMITTERLT 2

Cal Offset

Fig. 6-5

LAMEDA TRANSMITTERLT 2

Measurement

Start Calibration

LAMBDA TRANSMITTER LT 2

| #*** Kalibrieren *** |

BRbort Calibration!

LAMBDA TRANSMITTER LT 2

Measurement
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6 Montaza in zagon

2. lzravnavo O, opravite pod delovnimi pogoj v odpadnem plinu brez VO

NOTICE!

V obmocju zgorevanja brez CO se sonda KS1 obnas$a kot sonda za kisi, vendar z omejeno
natan¢nostjo. Sondo KS1 lahko z referenéno meritvijo izravnate na trenutno vrednost O,.

Zazenite gorilnik oz. vgradite sondo KS1 in izravnajte MEV.

Prikaz preklopite prek daljinca na LT2 KS1.

Prikaz O, primerjajte z izmerjeno vrednostjo O, LT1 LS1 oz. LT2 LS2, e je treba preverite s
primerjalno meritvijo.

O, Prikaz izmerjene vrednosti na LT2 KS1 izravnajte na naslednji nacin:

LAMBDA TRANSMITTER LT2 LAMBDA TRANSMITTER LT2

Measurement Measurement

Start calibration!

ARAE

LAMEDA TRANSMITTER LT2

LAMBDA TRANSMITTER LT2

Measurement

Start Calibration

Fig.

LAMBDA TRANSMITTER LT2

LAMBDA TRANSMITTER LT2

Measurement




6 Montaza in zagon

6.1.3 Zamenjava sonde
Ce morate zamenjati sondo, morate znova opraviti izravnavo, kot je opisana v poglavju 6.7.2
Izravnava sonde KS1.

6.1.4 Delovanje vzdrzevalnega stikala

Vzdrzevanje (oranzni) LED 1 Vzdrzevalno stikalo S 1

JzL a3
=y
[¥e=R
| 60
8 a3
YNeER

Vzdrzevalni nacin \' Vzdrzevalni
aktiven ~| nacin izklopljen

EE R BB ¢
U U U U g gbt—— Normalno obrato- ‘\ Vzdrzevalni
O AW N =

vanje nacin vklopljen

NOTICE!

Vzdrzevalno stikalo ima vedno prednost, a pri vgradnji LT2 v mizo ni prosto dostopno.

— Prikazano bo “Vzdrzevanje”

— Sonda se segreva

— Prikazan bo hladni zagon

Aktiviranje naCina VzdrZevanje dezaktivira regulacijo CO/O,. Na zaslonu je prikazano sporo-

Gilo"..coooii .

6.2 Priklicite obmocje popravka FMS/VMS/ETAMATIC

Ob izklopljeni regulaciji CO/O, (npr. med mirovanjem gorilnika, zagonu gorilnika itd.) pritisnite
tipko Prevzem v polozaj Vrednost obremenitve (vhod popravka), da bi priklicali nevtralno vred-
nost.

V povezavi z regulacijo CO priporo€amo, da pustite nadin Popravek nastavljen na 50 % (to-
varni$ka nastavitev).

Nastaviljeno obmocje popravka priklicite na FMS

1. Tipka kanala 3 navzgor

2. lzbirno stikalo 1 na STATUS

3. Pritisnite tipko prevzem 3
Prikaz kaZe nastavljeno obmodje popravka

NOTICE!
Ce delujeta oba vhoda popravka na en kanal, kaZe prikaz njuno vsoto.

4. Za preklop nazaj v normalni prikaz: pritisnite tipko Prevzem 3 ali prestavite izbirno stikalo

Nastaviljeno obmocje popravka priklicite na ETAMATIC
1. Tipko 1 pritisnite ta prikaz stanja.

2. Pritisnite tipko 6 |-
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6 Montaza in zagon

3. Pritisnite tipko 1 @
Prikaz kaZe nastaviljeno obmocdje popravka

NOTICE!

Ce delujeta oba vhoda popravka na en kanal, kaZe prikaz njuno vsoto.

4. Za preklop nazaj v normalni prikaz:
pritisnite tipko 11 ) ali tipko 1, [&] da bi

F L3
¢ o o © Etamatic 13 14
K1 -75 +75 . iy K 75 378 ]|=[> |.|\.;'|.|15
=~ Status AUTO K2 7| ]
s@s@ @@ 17 16
\w . 1A A A B A BIRNEY
10
T EEmEE
X o A\ 1?_}
u""\“ 2 L e

priklicali nastaviljeno obmocdje popravka na strankinem vmesniku
V strankinem vmesniku za funkcija ni na voljo.

Nastavijeno obmocje popravka priklicite na enoti za roéno upravljanje
1. Enoto za ro&no upravljanje preklopite na programirni vmesnik.
2. K prikazu postopaijte tako, kot pri ETAMATIC

NOTICE!

Ob poznejSem programiranju popravka upostevajte naslednje:
popravek mora ucinkovati brez, da VMS/FMS/ETAMATIC doseze omejilo (0 ali 999 oz. vred-
nosti mejnega izklopa).

6.3 Izravnava vrednost CO,

Za izracun napetosti Ugpe Uporabite druZinsko vrednost O,. DruZinska vrednost O, je tudi
vrednost, ki lezi na SISTEMSKEM VODILU LAMTEC. V ta namen mora O, LT biti v obrato-
vanju Meritev. Ne sme stati na ,HLADNI ZAGON*, ,VZDRZEVANJE* ali ,MOTNJA*. Sicer izra-
¢una KS1 LT2 napetost Ucpe Napacno in lastni nadzor regulatorja CO dezaktivira regulacijo
CO.

Prikazano bo besedilo napotka "Efektivna napetost sonde CO Ui ni v nadzornem oknu".

NOTICE!

Med ,HLADNI ZAGON*, ,VZDRZEVANJE* ali ,MOTNJA" izda regulator CO nadomestno
vrednost za popravek:

(tovaniSka nastavitev) O, 0 vol. % (LT parameter P361)
(tovarniSka nastavitev) CO.0 ppm (LT parameter P371)

NOTICE!
Izravnava elektrode CO/H, s testnim plinom, ki vsebuje CO, ni mogo¢a.




6 Montaza in zagon

6.3.1 Nastavitev analognega izhoda LT2 KS1

NOTICE!

Takoj, ko je regulacija CO motena, bo brezstopenjsko preklopljeno na regulacijo O,. To po-
meni, da morate pred zagonom regulacije CO nastaviti regulacijo O,. Prilaganje (zmanjSanje)
obmocja popravka in nac¢in Popravek nista potrebna, ker gre za izvedbo regulacije O, ki je
varna pred napakami. Ce tega ne Zelite, lahko preklop na regulacijo O, dezaktivirate prek P
938.

Koncentracija COg bo izdana na analognem izhodu 1 (razr.42/43).
TovarnisSka nastavitev: 0 do 1.000 ppm Coeé 0/4 do 20 mA
Sprememba obmocja meritve:

glejte dopolnitev k navodilom za uporabo za opcijo "Enota za prikaz in upravljanje" — ana-
logni izhod 2 skupina parametrov LT 540.
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7 Rutine nadzora

7 Rutine nadzora

71 Trajna motnja regulatorja O, (od) aktivna tudi pri regulaciji CO-Regelung

Naslednje rutine nadzora regulatorja O, ostanejo aktivnhe med regulacijo CO:

— nadzor obmocja O, med predhodnim prezraevanjem >16% O,

— nadzor obmocja O, po vzigu <14% O, absolutni minimum O, (mejna vrednost O,)
— Dinamike sonde O,

— odvisno od parametriranja se dezaktivira regulacija CO in O, ali pa se sproZi izklop goril-
nika zaradi motnje.
(regulacija P 897 O,)

7.2 Rutine nadzora regulatorja CO

Ob sprozitvi rutin nadzora, navedenih v nadaljevanju, se dezaktivira regulacija CO in glede na
parametriranje se leteCe preklopi na regulacijo O, (tovarniSka nastavitev), ali a se optimiziran-
je dezaktivira komplet (parameter 938).

— Ce ni bila vnesena nobena krivulja ciline vrednosti, se regulacija O, preklopi na motnjo z
naslednjim sporocilom "Krivulja ciljne vrednosti O,- ni OK".

— Mejna vrednost O, pod tisto, ko bo regulator CO vedno izklopljen (tovarniSka nastavitev
0,2 vol. % O,)

— Notranji upor merilne celice CO je previsok

— lzraCunana temperatura sonde merilne celice CO je izven dovoljenega obmocja
— Napetost odmika merilne celice CO na zrak izven dovoljenega obmocdja

— Napetost senzorja merilne celice COq je izven dovoljenega obmocja

— Preverjanje sprejemljivosti napetosti senzorja merilne celice CO, ob aktivirani regulaciji
O,
— Prenos podatkov prek SISTEMSKEGA VODILA LAMTEC

7.3 Dinamicne rutine nadzora

— Dinamike sonde O,
— Dinamika sonde COg¢

Te dinami€ne rutine nadzora nenehno preverjajo, ali se napetost sonde oz. vrednost O, spre-
minjata bolj, kot je parametrirana vrednost praga. Ce regulacija CO po poteku ¢asa nadzora
ne prepozna nobene spremembe (dinamike), bo zagnan test dinamike. Ta test dinamike spre-
meni signal popravka, s tem pa se spremenita tudi signal sonde in vrednost O,. Ce nastavljeni
prag dinamike kljub temu ni doseZen, se regulacija CO izklopi. To motnjo je treba ponastaviti
ro¢no.

Ce se sprozi aktivni test dinamike, bo to prikazano na zaslonu na naslednji nagin:

ol 2] [1] [of.[e[ [D] [2[c]1][2][0]
Aktiven test dinamike z 20 % spremembe popravka
CO¢ =120 ppm

Ce regulacija O, sprozi test dinamike, prikaze prikaz "Povecan dovod zraka".
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7 Rutine nadzora

7.4 Izklop gorilnika zaradi motnje ob nedoseganju dosegu absolutnega minimuma O,

— Nastavljiv prek parametrov 965 in 966

— Ce se vrednost O, trajno ne dosega v Casu, ki je dolo€en v parametru 966, sprozi re-
gulacija CO izklop gorilnika "H 363" zaradi motnje.

NOTICE!

Absoluten minimum O, z izklopom gorilnika zaradi motnje je bil uveden zaradi Zelje stranke.

Ni sestavni del preizkusnega konstrukcijskega vzorca TUV in je zaradi tega tudi tovarnigko iz-
klopljen.
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8 Motnje / zgodovina moten;j

8 Motnje / zgodovina moten;

8.1 Kaj se zgodi pri motnjah?

V primeru motnje kaze prikaz opozorilo in lasten nadzor dezaktivira regulacijo CO/O,. Regu-
lator CO nastavi dolo¢eno "Osnovno vrednost brez regulacije” oz. "Pomanjkanje zraka".
Prikaz kaze tekoCe besedilo ,Regulacija O, je motena®“.

Ni izklopa gorilnika. Glejte tudi poglavje 7.4 Izklop gorilnika zaradi motnje ob nedoseganju do-
segu absolutnega minimuma O2

3 % Priklic motenj FMS:
2 ,_ & ° 11 tipko kanala 3 navzdol in tipko kanala 2 navzgor.
Regulacija O2 motena ) ) ) . ) i ) o o )
2@ 3C 3636 2 Tipko kanala 2 gor in dol, da bi se s Stevilkami motenj premikali v zgodovini moten;.
3 Pritisnite tipko Prevzem 3 za prikaz Cistega besedila motnje.
1
3
> ¥, e
B L'n‘ulu: [ 3
Priklic motenj ETAMATIC:
S ic = . 1 Pritisnite tipko 6 [§ nato tipko 'Y 5.
<« > 2 Stipkama 5 /Y in 4 | se premikajte po zgodovini moten.
3 Pritisnite tipko Prevzem 11.
. ponb n Prik FLJ) b@d'l Cil tnj
B EEE — Prikazano bo besedilo sporocila motnje.
L 11 =

Priklic motenj na strankinem vmesniku:
1 Pritisnite [§ tioko 6.

2 S tipkama 5 Y in 4 [§se premikajte po motnjah 0 ... 20. Ce med
premikanjem preskocite Stevilko 0 ali 20, se prikaz spremeni v prikaz
povezanih moten;.

— Besedila sporocil motenj bodo prikazana samodejno.
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8 Motnje / zgodovina moten;j

8.2 Motnja regulacije CO/O,

8.2.1  Priklic besedila sporodila regulacije CO/O,

NOTICE!

Zgodovina motenj in motnja regulatorja O, bosta prikazani soasno.

e 1 Izbirno stikalo 1 na STATUS.
R Prikaz se preklopi na nacin REGULACIJA O,.

S@S@ s€S@ |2 pritisnite tipko Prevzem 3.
Prikazano bo besedilo sporocila k motnji.

«w 3 Pritisnite tipko prevzem 3 ali premaknite izbirno stikalo 1.
1 Prikaz se vrne v prej$nji pogled.

3
> Qé% °
B u'u‘mw [ 4
ETAMATIC:
e (<ol 1 Pritisnite Y tipko 7.
4 > i Prikaz se spremeni v nacin REGULACIJA O,
- 2 Pritisnite tipko (2] Prevzem 11
. [ANNARNARNA| Prikazano bo besedilo sporocila motnje.
EEEE : 3 Znova pritisnite tipko (2 Prevzem 11.
A i Prikaz se menja nazaj v prejsnji pogled.
1 147 1 000 487
\ \ 2 \
teko€a motnja finterna obreme-  niz krivulj  jobratovalne ure
nitev

Strankin vmesnik:

1 S tipkama Y in [[§j se premikajte po motnjah O ... 20.
Ce med premikanjem preskodite Stevilko 0 ali 20, se prikaz spremeni
v prikaz povezanih moten;.

— Besedila sporoCil motenj bodo prikazana samodejno po kratkem ¢a-
kanju.

NOTICE!

Ce motnje ne morete potrditi, se poveZite s proizvajalcem naprave.

8.2.2 Roéna ponastavitev motnje

Vsak novi zagon gorilnika samodejno ponastavi obstoje¢o motnjo. To je dovoljeno, ker ob
vsakem zagonu gorilnika izvede rutina nadzora regulatorja CO/O, 100 % preverjanje obeh
meritev.

Roc¢na ponastavitev motnje CO/O, je mozna kadar koli na naslednji nacin:
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8 Motnje / zgodovina moten;j

FMS / VMS
Obstaja motnja, prikazano je besedilo.
Tipko kanala 3 preklopite navzgor.

3 [

[} o o -]
3G sC 3€5E
&
¥
2
e ¢

ETAMATIC
Obstaja motnja, prikazano je besedilo.

L%

B Pritisnite tipko 7

Etamatic !

3
T~ <]"> 15
E— < >
7

.DBED
¥ uEE
AN B

LAMTED

[

Strankin vmesnik
Obstaja motnja, prikazano je besedilo.

Pritisnite tipko Reset.
Enot za ro¢no upravljanje

Obstaja motnja, prikazano je besedilo.
Pritisnite tipko Reset.

8.2.3 Ponastavitev motnje regulacije CO/O,

Vsak novi zagon gorilnika samodejno ponastavi obstoje¢o motnjo. To je dovoljeno, ker ob

vsakem zagonu gorilnika izvede rutina nadzora regulatorja CO/O, 100 % preverjanje obeh
meritev.

Motnjo CO/O, lahko ponastavite kadar koli na naslednji nagin:
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8 Motnje / zgodovina moten;j

- o FMS:

1 lzbirno stikalo 1 na STATUS.
Prikaz se preklopi na na¢in REGULACIJA O,.

s @@ |- Je FMS/VMS v nacinu regulacije O,?
Ce ni, premaknite tipko kanala 3 navzgor.

;% Prikaz preklopi na na¢in REGULACIJA Oo-.
1 3 Pritisnite tipko Prevzem 3 (obvezno!)

oV .3 Prikazano bo besedilo sporocila k motniji.
le £m\w £ ¢ 4 Tipko kanala 3 navzgor

Motnja bo ponastavijena.

5 Pritisnite tipko prevzem 3 ali premaknite izbirno stikalo 1.
Prikaz se vrne v prej$nji pogled.

ETAMATIC:
S ic ol . 1 Stipko 17 preklopite na STATUS
<> 2 ETAMATIC v nacinu regulacije O5?
: Ce ni, pritisnite tipko 7
. (ANNARNNARNA Prikaz se spremeni v nacin REGULACIJA O,
HEEEE : 3 Pritisnite tipko [ Prevzem 11
A s Prikazano bo besedilo sporocila motnje (obvezno).

4 Pritisnite Y tipko 7.
Motnja bo ponastavijena.

5 Pritisnite tipko [2)] Prevzem 11.
Prikaz se menja nazaj v prejsnji pogled.
Strankin vmesnik:

1 Pritisnite (Sltipko 1.
Motnja bo ponastavijena.

8.24 Motnja regulatorja CO

NOTICE!

Takoj, ko je regulacija CO motena, bo brezstopenjsko preklopljeno na regulacijo O,. To po-
meni, da je treba pred zagonom regulacije CO nastaviti regulacijo O, v skladu z dokumenta-
cijo za regulacijo O, (glejte poglavje 1.7 Veljavnost teh navodil). Ce tega ne Zelite, lahko
preklop na regulacijo O, dezaktivirate prek prametra P 938.

Pri regulaciji CO gre za regulacijo, ki se optimizira sama.
Ni treba nastaviti parametrov regulacije in ciljnih vrednosti.

NOTICE!

Regulacija CO oz. O, je aktivna le, e sta obe meritvi O, in CO, v nacinu MERITEV. Vzdrze-
valno stikalo na obeh oddajnikih Lambda je na IZKLOP!
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NOTICE!

Za varnost izbriSite pred zagonom krivuljo priu¢evanja CO (glejte poglavje ExternalLink: CO-
Regelung in Betrieb nehmen).

Napetost sonde CO ni v nadzorovanem oknu
Roc¢na PONASTAVITEV

— Pri priklopu sonde (signala) so zamenjani poli
— Sonda je pokvarjena

Napetost odmika sonde ni v nadzorovanem oknu
Rocéna PONASTAVITEV

— Priizravnavi premika niso bile ponovljene nobene 21 % O, (zrak) na merilnem mestu —
Ponovite izravnhavo premika

— Sonda se segreva
— Sonda je pokvarjena
— Napaka v povezavi z Zicami (zamenjani poli)

Notranji upor celice ni v nadzorovanem oknu
Samodejna PONASTAVITEV

— Sonda se segreva

— Napaka v povezavi z Zicami

Temperatura celice ni v nadzorovanem oknu

Samodejna PONASTAVITEV

— Napaka v izravnavi izmerjenih vrednosti — Ponovite izravnavo izmerjenih vrednosti
— Napaka v povezavi z Zicami

— Sonda je pokvarjena

Dinamika napetosti sonde ni prepoznavna

Rocna PONASTAVITEV

— Preverite popravek na prislonu —

— Obmodje popravka P 517 premalo oz. nastavljeno n "0"

Interna obremenitev je izven parametriranega okna obremenitve Samodejna PO-
NASTAVITEV

— Parameter P 939/P 940 je dezaktiviran v odvisnosti od obremenitve

Nadzorni procesor je dezaktiviral regulator CO
Samodejna PONASTAVITEV
— Interna napaka
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8 Motnje / zgodovina moten;j

Regulator CO je bil dezaktiviran prek LSB
Samodejna PONASTAVITEV
— lzklop je je izvedel prek LSB (npr. modul LSV ali podro¢no vodilo).

Ko je prepoznana motnja, se dezaktivira regulacija CO. Motnja se v vecini primerov samodej-
no izbriSe po 10 sekundah, e ne obstajajo nobene motnje vec. Ro¢na odpahnitev je potrebna
pri motnjah "napaka dinamike" (Def CO_Err_Dynamik) "Robni signal CO ni verodostojen” in
"Napetost premika sonde" (Def _CO_Err_Uluft).

Nov cikel ZAGON GORILNIKA ponastavi tudi ti obe motnji. Dodatne razlage o tem glejte v
poglavju 7 Rutine nadzora.

8.2.5 Motnje regulatorja O,

Ni dinamike sonde
Roc¢na ponastavitev
— Dinamike sonde ni mogoc&e ugotoviti (parameter 936)

Pomanjkanje zraka
Roc¢na ponastavitev
— Razsirjena strategija regulacije: dovod zraka bo povecan
— Zaradi pomanjkanja zraka je bila regulacija dezaktivirana

Krivulja ciljne vrednosti O, ni OK
Krivuljo je treba popraviti
— Kirivulja ciljne vrednosti ni v redu

Regulacijski parameter O, ni OK
Parameter je treba popraviti
— Regulacijski parametri niso v redu (parametri 898-900)

Regulacija O, je motena
Samodejna ponastavitev

— Krivulja popravka ni v redu
— Interna napaka

Popravek omejen
Samodejna ponastavitev
— Vrednost popravka regulatorja O, je izven dovoljenih meja (parametra 921, 922)

Primerjalno okno dejanske vrednosti O,
Samodejna ponastavitev
— Glavni in nadzorni procesorji imajo razliéne dejanske vrednosti O,
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8 Motnje / zgodovina motenj

Regulacija O, izklopljena - vrednost obremenitve izven dovoljenega obmocja
Samodejna ponastavitev
— Vrednost obremenitve izven dovolijenega obmocdja (parametra 914, 915)

Izmerjena vrednost O, motena
Samodejna ponastavitev
— lzmerjena vrednost O, ni v redu (parametri 911-935)

Izmerjena vrednost O, je pri predhodnem prezradevanju prevelika
Rocna ponastavitev
— Dejanska vrednost O, je pri predhodnem prezraevanju prevelika

Izmerjena vrednost O, predhodnem prezraéevanju premajhna
Roc¢na ponastavitev
— Dejanska vrednost O, je pri predhodnem prezra¢evanju premajhna

Izmerjena vrednost O, je po vzigu prevelika

Rocna ponastavitev

— Dejanska vrednost O, je po vzigu prevelika (parameter 907)

— Vrednost O, prek 4 ... 20mA: Vrednost O, manjSa kot v P 911 (npr. lom Zice)

—  Vrednost O, prek LSB: Ce se prek LSB ne prenasa nobena vrednost Oy, pride motnja po
Casovni omejitvi.

Izmerjena vrednost O, zgornjega pasu je prekorac¢ena
Samodejna ponastavitev
— Prvi nadzorni pas je bil predolgo prekoracen (parametri 923-926)

Izmerjena vrednost O, spodnjega pasu je prekoraéena
Samodejna ponastavitev

— Prvi nadzorni pas je predolgo ni bil dosezen (parametri 927-930)
— Prvinadzorni pas je predolgo ni bil doseZen (parametri 927-930)

Krivulja priu€evanja vsebuje napake
IzbriSite krivuljo priu¢evanja
— Krivulja priu¢evanja vsebuje napake
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8.2.6

8.3

Motnje / zgodovina moten;j

Motnja H363 "Minimun O, ni dosezen™

Od programske razli€ice 5.0 obstaja moznost, da prek P 965 in P 966 dolodite absolutni mini-
mum
O,. Ob tem nedoseganju se gorilnik izklopi.

Ta funkcija ni sestavni del preizkusnega konstrukcijskega vzorca TUV in je tovarnigko izklopl-
jena.

P 956/P 966 = 0 — izklopljen

Preverjanje sonde KS1

Ce je mogoce, premaknite kuri§&e na kratko v CO in preverite, ali se sonda $e odziva.
Ce to ni mogoée, demontirajte sondo.

Obcutljivost na gorljive sestavine plina lahko preprosto preverite na naslednji nacin:

— sondo drZite nad kozarcem z alkoholom;

— na plos¢o mize razprsite aromatic¢ne snovi (npr. parfum) ali podobno

/\ WARNING!
Nevarnost opeklin!
Glava sonde je zelo vroca.
» Nosite ustrezna zas¢itna obladila!
» Postopajte zelo skrbno in previdno!

Ce se napetost sonde Ucq ob&utno poveéa, je sonda v redu.
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9 Dodatek

9 Dodatek
9.1 Tehni€ni podatki

9.1.1  Tehnicéni podatki KS 1

< 185
[ 147 ———Pp»

MASW?

A 4

SWib) ——|

ul
.-

@ ©)
1 = priprava za odjem merilnega plina (MEV) TIP 655R1001 ... 1004
2 = armatura za vgradnjo sonde (SEA) TIP 655R1010

3 =sonda

30
56 swaz _

- = M18x15
- 20

@15

2 3

Fig. 9-1 Zasedenost prikljuckov

1 = signal plus (&rni)
2 = signal minus (sivi)
3 = ogrevanije (beli)

4 = ogrevanje (beli)

Fig. 9-2 Kombinirana sonda KS 1 - ...

Znacilnosti
Merilno obmocje COq¢: 0 ... 10.000 ppm
Natancnost meritve Pri odpadnih plinih kuriS¢ zemeljskega plina po predhodni

izravnavi pod pogojem naprave z referenéno meritvijo CO
CO/Hy: + 25 % od izmerjene vrednosti pri izdaji kot ekviva-
lent CO (COq ni boljsi kot £ 20 ppm.)
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9 Dodatek

Znacilnosti

Cas odziva

t60S 2s
tgoﬁ 5s

Navzkrizna obcutljivost

proti SO5, NH3n NO, propanu, aromati¢nim ogljikovodikom

Vpliv tlaka merilnega plina

Sprememba -1,6 mV / 100 mbar

Notranji upor sonde R, na zrak pri 20 °C in 26 W

grelne modi (nova sonda)

15..30Q

Izhodna napetost sonde

-30 ... 800 mV < 0 ... 10.000 ppm CO,

Sprejem grelne modi

10 ... 25 W — odvisno od temperature merilnega plina (pri Tpji
300 °C pribl. 16 W)

Napajalna napetost ogrevalnega toka

AC/DC

pri P 18 VA > 11,4V
pri Py 20 VA —> 12,34 V
pri P4 25 VA > 14,8 V

Grelni tok pri Py 20 VA

pribl. 1,3 A

pribl. 5 A kratkotrajno pri segrevanju
Karakteristika PTC

Izolacijski upor med grelnikom in prikljuCkom
sonde

> 30 MQ

Zivljenjska doba

2 leti pri lahkem kurilnem olju in zemeljskem plinu

Tip KS1 (8t. za narocilo) 665R000T 665R001T 665R010T 665R011T
Teza v [g] 550 580 310 340
Material prikljuénega kabla Kabel FEP Na strani Kabel FEP Na strani
(4-zilni) s 4 stekla izo- (4-zilni) s 4 stekla izo-
poli. Diodni lirani 4-zilni poli. Diodni lirani 4-zilni
vii€ z kabel s vti€ z kabel s
zapahom tulci na zapahom tulci na
dolZina 2 m koncu Zil dolZina 2 m koncu Zil
dolZina 2 m dolZina 2 m
Obratovalna temperatura merilne celice (sen- pribl. 650 °C

zor) pri 13 V grelne napetosti na zraku (20 °C)

Nacin merjenja

Celica z cirkonijevega dioksida (ZrO,) Potenciometri¢no
(napetostna sonda)

Cas ogrevanja

10 minut do pripravljenosti za obratovanje

Pogoji uporabe

MontaZa odvzema merilnega plina

neposredno na kanalu za odpadni plin / v situ

Vgradna lega

vodoravno prek navpi¢no do vodoravno

Dovoljena goriva

Plinasti ogljikovodiki, ki ne puS&ajo ostankov, ekstra lahko
kurilno olje, tezko kurilno olje, premog, les

Neposredna meritev v gorilnih plinih ni mozna

Tip KS1 (8t. za narocilo.) 656R0000T 656R0001T | 656R0010T | 656R0011T
Dovoljenje trajne temperature odpadnih plinov <300 °C <400 °C <300 °C <500 °C
Okoljki pogoji

Temperatura okolja -20...+80 °C

Vrsta za$c¢ite DIN 40050 P42
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9.2

Dodatek

Elektri€ni priklop LT2 KS1

Oddajnik Lambda LT2/KS1

Analogni izhodi
0/4 ... 20 mA
0/2...10V
(Opcija)

* na plosci
procesorja

* Modul 4 (-)

Izhod monitorja
0..25VDC

moznost preklopa O,,

Us (le= 0 mV)

Merilna
Analogni merilni kartica 4
vhodi
Standardni signali
0/4 ... 20 mA Merilna
0..10V kartica 3

Senzorji temperature
Senzorji tlaka

itd. . Merilna

(Opcija) kartica 2
Merilna
kartica 1

Izhod releja 1
0- 42VvDC 3A
0-230 VAC 2A

(t)

| —

F1 T1A/
T2A/ pri

pri [230V]
[115 V]

49

Q . | Izhod 4 . ) )
© ! | Kartica analognega izhoda ni
47 ' brez potenciala 663P7000
46 : l' Izhod 3
5 || Kartica analognega izhoda brez
4 — Izhod 2 potenciala; maksimalna mozna
43 || razlika potenciala + 20 V
42 ' | Izhod 1 (/4 .20 mA =0 ... 1000 ppm CO,
32 ; } npr. za priklop veénamenskega
31 T, merilnika v servisne namene R; > 10 kQ
6 - 24 VDC Napajanje z napetostjo za dajalnik **
25 L + Vhod signala
o |1 .
4 | - Vhod signala
23 : i~ GND
2 L 24 VDC Napajanje z napetostjo za dajalnik **
1 — + Vhod signala
20 1 - Vhod signala
19 |1 GND
18 - 24 VDC Napajanje z napetostjo za dajalnik **
17 Il + Vhod signala
1? I} - Vhod signala
= I : GND
14 } | 24 VDC Napajanje z napetostjo za dajalnik **
15 | | + Vhod signala
1 L - Vhod signala
-’ GND
3 s \l ‘ B .
2 [ npr. Zbirno sporoéilo o motnjah
1 — (lahko se poljubno konfigurira)
e/ Tovarniska nastavitev Princip mirovnega toka
|_
PE = Ozemljitev
N = Nevtralni vod
L = Faza 230/115V, 48 ... 62 Hz

Prikljuéna mo¢
tip. 50 VA

kratkotrajno (Faza segrevanja sonde) pribl. 100 VA

* Qdvisno od merilne kartice so mozne turi druge ravni / vhodi signalov.
Najvec 2 od njih brez potenciala (Merilni kartici 1 in 2); maksimalna mozna razlika potenciala + 20 V.

** Maksimalna skupna obremenitev s tokom za vse 4 merilne kartice skupaj 80 mA.




9 Dodatek

Oddajnik Lambda LT2/KS1

SISTEMSKO VODILO LAMTEC
(VODILO CAN)
SISTEMSKO VODILO LAMTEC _ o CAN nizek
: 5 T nize
(brez potenciala) 4 L GAN visok
3 : f prost
72 - prost
71 - CAN GND
Digitalni vhodi 69 L Vhod 8 ! ,
24V, ca. 6 mA 8 — Vhod 7 - . !
Mosti¢ek BR 106, BR 107 na 7 : Vhod 6 . |
mocnosti elektroniki 66 — Vhod 5 ] 4!
1 - 2 (spodaj) - se nanasa na 5 - Vhod 4 - ® 24VDC®
potencial naprave 4 — Vhod 3 - . -1
2 - 3 (zgoraj) - brez potenciala 3 - Vhod 2 > . :
za zunaniji vir napetosti 2 — Vhod 1 !
61 - (€1 s A :
+24V O 60 —7
36 —+—(O 3 Ogrevanje sonde  Upostevajte presek kabla
o o pod 20 m = 1,5 mm?
35 L O 4 i 40m=2 2
Prikljugek sonde KS1 ) | ! Ogrevanje sonde  do40m=2,5mm
(+) 34 f : (O 1 Signal sonde puls (&rni)
1
1
(-) 33 | ' O 2 Signal sonde minut (sivi)
4

Slika prikljuéitve SAK tip 656R1025

e
Vi€ za vmesniske module 2 3 ﬂ o o E
25 NOZIC ; _
- [AEAEAN —|
B 1019393 3
gl | = EEE o @ ?
- m g
0 o)
@ 1 I 1 &

Vmesnigki moduli
RS 232 - Tip 657R1100 tﬁ é;{
le v povezavi s programsko opremo za zaslon daljinca

RS 422 - Tip 663P0500 80
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